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Plancha con los esquemas eléctricos del bastidor anadiendo bornas y
margenes para taladras.
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Anexo lll

Manual de instrucciones y ficha técnica de la fuente de alimentacion.
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1.GENERALIDADES

1.1.-PRESENTACION

La diversidad de posibilidades de las fuer@&_, las convierten en un apreciado
instrumento.

Las caracteristicas mas notorias son su gran kdtabfrente a variaciones en la
carga y en la red; su baja impedancia y su miniimel de ondulacién residual. Es un
idoneo GENERADOR DE TENSION.

Con todo ello es notoriamente apreciable la aptdadestablecer a voluntad la
corriente que se va a suministrar a la carga, adu@omo un GENERADOR DE
CORRIENTE.

La seleccion de la tension de salida se gobiermangalio de dos potenciometros
multivueltas con los que comprobara la sensibiligeda obtener una esmerada
precision. La corriente se administra también am dorrespondientes mandos de
idénticas caracteristicas.

La lectura de la TENSION y de la INTENSIDAD que regh la fuente es
simultanea obteniendo claramente un concepto priagprde su funcion.

Los bornes de salida son flotantes pero se haesspule uno auxiliar que esta en
comunicacién con el chasis (tierra), con objeto dde al positivo o0 negativo la
posibilidad de ser conectado a esa tierra cuandizsee reducir al minimo el nivel de
ruido.

1.2.-DESCRIPCION

Las fuentes de la seri@DL, basicamente estan constituidas por una salida de
corriente continua, estabilizada y regulable aipdg 0 voltios, el alcance es de 30 6
58Vcc en tension y de 40 6 20A en intensidadimsegqodelos. Ver “hoja de
especificaciones técnicas”.

Estan protegidas con filtro de entrada de red y sdida esta protegida
electronicamente contra cortocircuitos y contrareadgbmperatura, pudiendo funcionar
como fuente de tensidbn o como fuente de corriem@icado mediante su LED
correspondiente.

Provista de dos instrumentos digitales (de 3%z adgén LED rojo) para medir
simultdneamente la tension y la corriente de l@aaontinua. Dispone también de la
lectura de la intensidad ajustada mediante un goisan el panel frontal.

Un sensor de telerregulacion permite el controlatende la tensién de salida.

La refrigeracion se realiza por conveccion forz@debina).



1.3.-ESPECIFICACIONES TECNICAS

ALIMENTACION

- Tension de red £10%
e (=100 (= o [T N
- Consumo maximo
- Magnetotérmico

SALIDA C.C.
-Tension de salida.............cccoeeiiiiiiiiiiiiicc,
- Intensidad de salida
- | Regulacion de red en tensj&iQ%)|
- | Regulacion de red en intensidad @%o)|
- | Regulacion de carga en tension (0 a 100%)| ...
- | Regulacion de carga en intensidad (0 a 100%)
- Ondulacién residual

INSTRUMENTOS

- Voltimetro digital 3¥2. Resolucion
- Error de medida total del voltimetro

- Amperimetro digital 3%. Resolucion
- Error de medida total del amperimetro

SENSOR TELERREGULACION

- Caida maxima por Pol0........cccvveeevveeeeeeeeeeeeeennns b 2,5Vce
TEMP. AMBIENTE DE TRABAJO ......covvvvvevennnn 0-40°C
RIGIDEZ DIELECTRICA:
- Categoria de instalacion ............ccccoeeeeeeeeccvvvnnin e, Il
GRADO DE PROTECCION .....ccooeeviireieenen. IP20
APARATO CLASE ... b I
CARACTERISTICAS MECANICAS
- Dimensiones de la caja:
anNCho ..o 290mm
A0 . 120mm
fONAO....coviiii b 300mm

GDL3040

230Vca
50Hz
2.400VA

<20mVd
<10mACc

100mVcc
....£200mVcc
100mAcc
... 200mAcc

<5mVrms

O O

[

. ¥200mAcc

GDL6020

230Vcal

50Hz
2.400VA

16A

0-58Vc
0-20Ac
<lmVcc
<lmAcc
<10mV
<10mA
<5mVrms

100mVcq
+200mVcc
100mAc

2,5Vcce

IP20

290mm.
120mm.
300mm.

\EAE ]
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2.-INFORMACION DE ADVERTENCIA

A continuacion les describimos las principalesmgeiones a seguir para su seguridad
y buen uso del equipo.

2.1.-DECLARACIONES DE ADVERTENCIA

Este equipo esta fabricado cumpliendo con todosdgsisitos de seguridad exigidos
en la normativa europea (marc&ip ), por ello es necesario leer este manual para
una garantia de mayor seguridad y satisfacciorsde u

El equipo debe estar conectado a una linea de rahién con toma de tierra
(APARATO CLASE I), si se carece de ella, nunca debe utilizarse ¢coma de tierra

el neutro de la red o los conductos del agua, gamitares.

Comprobar que el cable de conexion a red no sibeess pliegues o presiones que
puedan deteriorarlo.

El equipo esta disefiado para que exteriormente lpan@ en ningun punto
temperaturas elevadas, ni tensiones peligrosasambio debe tenerse en cuenta que
en el interior del equipo pueden haber componegtes alcancen temperaturas y/o
tensiones peligrosas. Siempre debe utilizarse &ntéu con la tapa de la caja
correctamente colocada.

El equipo no esta protegido contra penetraciéngiedos como el agua o similares

( ver GRADO DE PROTECCION DE LA ENVOLTURA ).

2.2.-INSTALACION DEL EQUIPO .

Antes de conectar el aparato a la red, cercioguisela tension de alimentacion es la
indicada en lasESPECIFICACIONES TECNICAS (el incumplimiento de este
requisito podria dafiar seriamente el equipo).

El equipo esta provisto de una conexién normalizemta toma de tierra conectada
interiormente al chasiSAPARATO CLASE |) .

Debe tenerse en cuenta que bajo ningln conceptstedard en posicion o lugar que
dificulte la normal circulacion del aire indispehkapara su correcta refrigeracion.

2.2.1.- SIMBOLOS GRAFICOS.

-+

Significa: Significa: Significa: Significa:
ATEgNCION! PELIGRO! TIERRA RECICLAR
Riesgo de choque La conexion asi El equipo debe ser
_De{:)e observaé '?S eléctrico.Existe peligro  marcada indica que reciaado o desechado
NS rucc|:|ones e evidente en el dreaasi  estd en contacto conforme a la
manua. marcada fisicamente con el legislacion vigente
tierra.



2.2.2-MANTENIMIENTO DEL EQUIPO

Usted ha adquirido un equipo de altas prestacioqm@s le proporcionara un
funcionamiento correcto durante mucho tiempo, nstastie como todos los aparatos
electronicos es necesario un minimo de mantenimignte a continuacion le
recomendamos:

No utilizar disolventes para la limpieza de lasestipies y en todo caso usar un pafno
humedecido en agua. Previamente desconectar eltapgde la red o de otra tension
(consignas, alarmas ...).

INSPECCION VISUAL DE LA ZONA DE CADA 6 MESES
LOS VENTILADORES DE LA
ACUMULACION DE POLVO

LIMPIEZA A FONDO DE LA FUENTE CADA 2 ANOS
COMPROBACION DEL ERROR DE LOS CADA 12 MESES
INSTRUMENTOS DE LECTURA

COMPROBAR QUE LOS MARGENES CADA 12 MESES

DE TENSION Y CORRIENTE DE
SALIDA SEAN CORRECTOS

COMPROBAR AJUSTES INTERNOS DE CADA 2 ANOS
LAS PROTECCIONES

Estas recomendaciones estan basadas en un fun@ot@mormal del equipo, durante
8 horas diarias, y bajo unas condiciones ambientademales (Laboratorio, habitacion

cerrada, ambiente no polvoriento, etc).

Cualquier variacion respecto a estas consideragziquuelran alargar o acortar los
tiempos de mantenimiento.

Si el equipo esta expuesto a cambios de ubicacideraido, 0 en ambientes sucios se
acortara en proporcién los intervalos entre remssode mantenimiento. Por el contrario
si al instrumento se le da un uso inferior a lapoia para la cual ha sido disefiado, y no
suelen ponerse en marcha los ventiladores (si wsple ellos), los intervalos entre
revisiones para su mantenimiento se alargaran.

En caso de averia, comprobar el fusible de enttadad, y si es necesario cambiar por
otro de igual valor y caracteristicas. Si la averéasiste enviar el equipo con el
embalaje original o uno que garantice la integridatl equipo en el transporte, al
(S.A.T.) Servicio de Asistencia Técnica@RELCO.



3.- INSTRUCCIONES DE FUNCIONAMIENTO

3.1.- GRAFICOS

FIGURA 1




3.1.1.-DEFINICION DE LOS ELEMENTOS

-PANEL DELANTERO SERIEGDL:
FIGURA 1. MODELOS5DL3040y GDL6020.

v OoZIr«e—rToOmMmmoUO >

-PANEL

Magnetotérmico (POWER) de puesta en marcha

Potenciometro multivueltas de ajuste grueso derlsion (COARSE)
Led verde de tension constante (U-MODE).

Voltimetro digital.

Potenciometro multivueltas de ajuste fino de Iaitam (FINE).

Led rojo de sobretemperatura (TEMPERATURE).

Potenciometro multivueltas de ajuste grueso deraente (COARSE).
Led rojo de corriente constante (I-MODE).

Amperimetro digital.

Potenciometro multivueltas de ajuste fino de laieate (FINE).
Pulsador luminoso naranja para la funcion dsese (REMOTE SENSING).
Borne negativo de la salida.

Borne de tierra funcional.

Borne positivo de la salida.

Conector circular de rosca de dos vias panarleién de senseo.

POSTERIOR SERIEGDL:
MODELOSGDL3040y GDL6020

En la parte posterior se encuentra la etiquetaticteristicas, ademas del conector de red
y las rejillas de ventilacion identificadas como:

QyS -
R -
T -

Rejilla de ventilacion.
Etiqueta de caracteristicas.
Conector de entrada de red tipo "IEC320".



3.2.-PUESTA EN MARCHA Y FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO

Antes de conectar el aparato a la red aseguresdaqudension de entrada es
monofasica de 230 Vca.

Sitde los controles de tension e intensidad al mininréngolos en sentido antihorario.
Enchufe el cable adicional suministrado al conector "IEC3%2 después alaredy
sin carga

alguna, conecteel interruptor magnetotérmicé) quedando la fuente dispuesta para
funcionar.

3.2.1.-MODO EN TENSION CONSTANTE.

Girar los potenciémetro§(y J ) de intensidad al maximo (sentido horario).

Ajustar los potenciometros de tensionB y(E) al voltaje deseado, indicado por el
voltimetro O),conectar la carga a alimentar con la polaridistaada, mientras el led
verde (C) esté encendido se estara trabajando en modondi®rieconstante, por el
contrario si se apaga, automaticamente se enceadie rojo H) indicando que se
esta trabajando en corriente constante. Esto edadalmue se ha superado el limite de
la corriente ajustada 6 maxima (We®DO EN CORRIENTE CONSTANTE

Sélo el led verde encendido indica que se eshajardo enMODO DE TENSION
CONSTANTE.

3.2.2.-MODO EN CORRIENTE CONSTANTE.

Girar los potenciémetros de tensi@y E) al voltaje deseado.

Cortocircuite los bornes de salida mientras regrda, los potenciometros de ajusi (

y J) , hasta leer en el amperimettd (la corriente deseada. Con esta operacién la

fuente solo le entregara como maximo la corrientetp seleccionado.

ESTA OPERACION LA REALIZARA SIEMPRE QUE NECESITE DETERMINAR LBORRIENTE DE
SALIDA.

Sélo el led rojo encendido indica que se estaajasolo enMODO DE CORRIENTE
CONSTANTE.

En beneficio del rendimiento de la fuente, es pipio trabajasiEMPRE al minimo
requerido, esto se logra conectando primero laaggevia seleccion de la tension,
situando los potenciémetros al maximo(sentidofmyay, girdndolos seguidamente
en sentido opuesto hasta justo el momento antdardmarse el piloto de limitacion
de intensidad. Con esto conseguimos dos objetieagar posibles riesgos en la

manipulacion de la carga y el excesivo recalentalmieen caso de cortocircuito
fortuito.

3.2.3.-INSTRUMENTOS DE LECTURA

En todo momento los instrumentos digitales inditantensién e intensidad que
circulan por los bornes de la salida . Estos sol'dedigitos en led rojo, con una
resolucién de 100mV para la tensién y de 100mA [zacarriente.



3.3.-PROTECCIONES

Ademas del aislamiento galvanico, toma de tiemagnetotérmico de entrada vy filtro
de red, las fuentes estan protegidas electronidanpen las siguientes custodias:

POR CORTOCIRCUITO. El limitadde intensidad impide que se
sobrepase la maxima corriente que pueda entregduelate. En beneficio del
rendimiento del equipo es apropiado trabajar SIEFRR minimo requerido, para
gue en caso de cortocircuito, no deba disipar &r,céoda la potencia que es capaz
de librar. Esta proteccidén queda sefalizada pledelojo H).

POR TEMPERATURA. Las fuenteegulables lineales, se
calientan mas cuando entregan tensiones bajas lguieversa. El equipo dispone de
un sistema de refrigeracion forzada mediante urbsd turbinas (segun modelo)
controladas por termostato.

La fuente se bloquearad en caso de que la tempeerdel regulador de potencia
alcance los limites de seguridad por los que ha disefiado. Puede ocurrir cuando
sube la temperatura ambiente de trabajo, por ta f& una correcta aireacion o
también por un cortocircuito muy prolongado. Seipeca tan pronto como desciende
la temperatura del regulador a un nivel inferia.froteccidn activada la indica el led
rojo (F).

POR SOBRETENSION. El mode®BDL6020 dispone de un
circuito "CROWBAR” que actua en caso de averigalaretension en la salida. En el
modeloGDL6020 esta proteccion actia sobre el diferencfalde entrada.

3.4.-CONEXIONADO

Si se utiliza la fuente para alimentar varias cargs conveniente de que cada una
disponga de su propio par de cables independigntesiectados directamente a los
terminales de la fuente.

Evitar conectar cargas asociadas a un cable diasalbrque pueden provocar caidas
de tension que sobre todo en circuitos logicose@y dan lugar a perturbaciones
entre ellos.



3.5.-SENSOR DE TELERREGULACION

Es un control de telerregulacion de la tensiénsdkida. Evita que la carga deba
soportar las
caidas de tension originadas en los cables didone

Instalacion:

Para evitar perturbaciones a la salida es conveniealizar la tarea con la fuente
desconectada de la red (interruptor magnetotérraicdOFF).

11.-Unir la carga a la salida a través de cablealideentacion de seccion adecuada.
21.-Conectar el sensor a través del conector cirddaosca.

31.-Conectar los cablecillos dedensora la carga teniendo en cuenta de conservar la
polaridad

de los mismos, es decir, el positivo de la alirmeidn con el positivo dedensory
negativo con

negativo. Asegurar esta conexion ya que si se deder el equipo pierde el control y
entregaria

una tension superior a la ajustada.

41.-Pulsar el conmutador "REMOTE SENSINGL)( para activar el modo de
"TELERREGULACION”, quedando éste hundido e ilundoa

51 -Accionar el magnetotérmico o interruptor de paest marcha (posicion ON).

Caracteristicas de funcionamiento:

El sensorpermite controlar caidas de tension de hasta 2dV gonductor, es decir
por cada polo, negativo y positivo, soportandoa@ones de 5V en la carga. Hay que
considerar que la suma de la tension de salidalantension de caida de los cables,
nunca debe superar la tension maxima que puedegantla fuente para mantener
todas las caracteristicas del equipo.

Con el fin de evitar al maximo el nivel de ondufaies conveniente que el cable del
sensor discurra paralelo y junto al conductor @eeitacion positivo.

10



5. PARAMETROS DE VERIFICACION

TECNICA

GRELCO

DocumentoDTC002.00

PARAMETROS DE VERIFICACION

SERIE GDL
PARAMETROS DE SALIDA:

Tension de salida maxima...............oooceeeeeeeeviviinnnns
Tension de salida minima................ovvvcemmeemvevvnnnnnn.
Limitacidn de corriente maxima ...............commemvvvvnns
Limitacion de corriente minima............... e oo
Proteccion de temperatura.............c.vvvvieeeeeeeneeeeeennn.
Regulacion de carga 0-100%, en tension ..............
Regulacion de carga 0-100%, en intensidad ..........
Regulacion de red -10%, en tension.........o.....
Regulacion de red -10%, en intensidad................
Regulacion de red +10%, en tension........cccee.....
Regulacion de red +10%, en intensidad...............
Nivel de ondulacion maxima a V constante...........
Nivel de ondulacion maxima a | constante. ............
Error maximo voltimetro...............ccccoe oo,

Error maximo amperimetro........cccccveeeeeviceeeeeeeeeenns

Potenciade entrada. . . ... ... . .o,

Intensidad de entrada a potencia nominal .............

Rigidez dieléctrica. Categoria de instalacion..........

11

GDL3040 | GDL6020
<30,6Vcc | <59,4Vcc
<5mVcc <10mVcc
<40,25Acc | <20,25Acc
<3mAcc <3mAcc
<100C <l00C
<20mVcc | <20mVcc
<10mAcc | <10mAcc
<bmVcc <bmVcc
<5mAcc <5mAcc
<bmVcc <bmVcc
<5mAcc <5mAcc
<5mVrms | <bmVrms
<20mVrms | <20mVrms
+200mVcc | +200mVce
+200mAcc | £200mAcc
<2.400VA | <2.400VA
<10A <10A




6.GARANTIA

CERTIFICADO DE GARANTIA
FUENTE DE ALIMENTACION

Y] 5 NO. e FECHA DE FABRICACION .........cccoooeveeerirencaan.

DISTRIBUIDOR ..ottt s
DIRECCION ..ottt ettt ettt et es ettt st bbb s bbb bttt eb et b bans
FECHA DE COMPRA ......ooitiitieieeee et ee e es s s ss s

NOMBRE O RAZON SOCIAL .....covriiieatiinetseieeseeeessseess e iesess s essssssseeessssesseessssssssssessens FIRMA'Y SELLO
]2 =07 01 T TS PRPP DISTRIBUIDOR

CONDICIONES DE LA GARANTIA

GUBAR, S.A. GARANTIZA ESTE EQUIPO CONTRA CUALQUIER DEFECTO DE FABRICACION POR EL PERIODO DE
DOS ANOS A PARTIR DE LA FECHA DE COMPRA.

SE EXCLUYE DE ESTA GARANTIA TODO DETERIORO PRODUCI POR EL MAL TRATO O USO INADECUADO DEL
APARATO. TAMBIEN ANULA ESTA GARANTIA LA MANIPULACIO N INTERNA SIN AUTORIZACION Y NO SEGUIR LAS
INDICACIONES DE LA HOJA DE MANTENIMIENTO.

EN CASO DE AVERIA EL ENVIO DEBERA EFECTUARSE A PORTES PAGADOS Y DEBIDAMENTE EMBALADO JUNTO
CON LA FACTURA DE COMPRA, NO ACEPTANDOSE NINGUNA RESPONSABILIDAD POR POSIBLES
DESPERFECTOS PRODUCIDOS DURANTE EL TRANSPORTE.

GUBAR S.A. NO SE HARA RESPONSABLE POR LOS DANOS INCIDENTALES CONSECUENTES RESULTANTES DEL
EQUIPO, DE SU RENDIMIENTO O DE SU USO.

EJEMPLAR PARA EL USUARIO

7.DECLARACION DE CONFORMIDAD CE
SERIE GDL
LA EMPRESA GUBAR, S.A. SITA EN LA CALLE SEVILLA, S/N, DE LA POBLACION DE CORNELLA DE LLOBREGAT,
EN BARCELONA, DECLARA BAJO SU UNICA RESPONSABILIDAD QUE EL APARATO ARRIBA INDICADO, SE HALLA

EN CONFORMIDAD CON LA DIRECTIVA DE BAJA TENSION 2006/95/CEE Y CON LA DIRECTIVA DE
COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA 2004/108/CE.

CADA EQUIPO DISPONE DE SU NUMERO DE IDENTIFICACION QUE PERMITE SU TRAZABILIDAD
DISENADO Y ELABORADO EN ESPANA.

8.NORMATIVA RoHS

LA EMPRESA GUBAR, S.A. SITA EN LA CALLE SEVILLA, S/N, DE LA POBLACION DE CORNELLA DE LLOBREGAT,
EN BARCELONA, DECLARA QUE LOS PRODUCTOS FABRICADOS, SE HALLAN EN CONFORMIDAD CON LA
DIRECTIVA 2002/95/EC SOBRE LA RESTRICCION DEL USO DE CIERTAS SUBSTANCIAS PELIGROSAS EN EQUIPOS
ELECTRICOS Y ELECTRONICOS Y QUE SE HAN ADOPTADO LAS MEDIDAS CONSECUENTES PARA EL
CUMPLIMIENTO DE LA NORMATIVA RoHS Y SUS ANEXOS.

DEPARTAMENTO DE CALIDAD

GUBAR, S.A. en Cornella de Llobregat
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ELECTRONICA DE POTENCIA

Ingenieria, Robética Control
Programables Proyectos

Fuentes conmutadas

GRELCO

Empresa establecida en 1979 y dedicada a la alézdrde potencia.
Desarrolla y elabora equipos para diversos sectores

GUBAR, S.A. C/. Sevilla, s/n 08940 CORNELLA (Bar celona) Tel 93.377.50.98
www.grelco.com
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Serie GDL

GRELCO

Fuente Alimentacion Regulable

Fuente de alimentacion de laboratorio

& CELS
Cualidades

Equipo disefiado en tecnologia lineal logrando un bajo nivel de ruido y alta
estabilidad en la carga.

Todos los modelos de la Serie GDL se componen de materiales resistentes y
de alta calidad favoreciendo a la obtencion de un funcionamiento excelente.

Especificaciones Técnicas

A Amplia tensidn de salida

o Facil Uso

a Instrumentos de medida (tensidn y corriente)
A Potenciometro multivueltas de alta precision

A Sensor de telecontrol que mantiene la tensién
en la carga

a Indicador de limitacién de corriente LED rojo
4 Indicador LED Verde

A Proteccion de Salida

- Sobrecarga
- Sobretensién
- Cortocircuito

o 3 afios de garantia

MODELO GDL3040 GDL6020
Potencia W 1200W 1200W
ENTRADA

Tension 230VCA

Rango de tensién 207 ~ 253

SALIDA

Rango tension 0 ~ 30VCC 0 ~ 60VCC
Intensidad 0-40A 0-20A
Regulacién de carga 0-100% <20mVv

Regulacién de red £10% <5mV

Ondulacion <5mVrms

INSTRUMENTS

Resolucién Voltimetro digital 3'2 100mV
Error de medida del voltimetro +£200mV
Resolucién amperimetro digital 3'2 10mA

Error de medida del amperimetro +£20mA

PROTECCIONES
Proteccién de entrada

Magnetotérmico

Sobrecarga Si
Corto-circuito Si
Contra polaridad de inversién Si
Aislamiento Galvanico Si

MEDIO AMBIENTE

Temperatura de trabajo

00C ~ +40°C

Temperatura de almacenamiento

-10°C ~ +50°C

Humedad

20 ~ 90% sin condensacion

Refrigeracion

Forzada

EMI Conforme EN55011, EN55022
Seguridad EN60950-1, UL60950-1
Inmunidad Conforme EN61000-4

Medio ambiente

RoHS, CE

Proteccidn de equipo

IP 20

Peso Kg 25Kg

[ 25Kg

Dimensiones (Largo x Alto x Fondo) mm

290x120x300 mm

*Bajo demanda se pueden variar las tensiones de entrada, salida y potencia. Opcionalmente se puede incorporar otras protecciones o controles y alarmas.

http://www.grelco.com

GUBAR, S.A. - Carrer Sevilla, s/n — 08940 Cornella de Llobregat, SPAIN - Tel. +34 933771907 - info@grelco.com
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Hoja de caracteristicas del A9C20842
Contactor modular iCT - 2P -2 NO - 40 A -

producto
Caracteristicas

220..240 V CA

= l 2
a1 ?
J E ® |

S‘%’[ﬂiﬂer#
X o
|
|
40A
Y4 X B
. ar P = 4
Principal
Range of product Acti 9
Nombre del producto Acti 9iCT
Tipo de producto o componente Conector
Nombre corto del dispositivo ICT
Aplicacion del dispositivo Motor-heating-lighting
Poles 2P
[le] Corriente nominal de empleo 40 A AC-7A
15 A AC-7B
Composicion de los polos de contacto 2 NA
Tipo de red AC

Tipo de control

Mando a distancia

[Uc] tension de circuito de control

220...240 V CA 50 Hz

Complementario

Frecuencia de red

[Ue] Tension nominal de empleo

50 Hz
250 V AC 50 Hz

Potencia maxima

1,6 Wen 250V AC

[Ui] Tensién nominal de aislamiento AC 50/60 Hz
[Uimp] Resistencia a picos de tensién 4 kV
Tipo de sefal de control Mantenido

Frecuencia de conmutacion

100 maniobras de conmutacién/dia

Sefalizaciones en local

Consumo de mantenimiento en VA

Indicador de accién
4,6 VA

Potencia de pico en va

34 VA

Tipo de montaje

Soporte de montaje

Ajustable en clip

Carril DIN simétrico de 35 mm

Pasos de 9 mm

4
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Altura 85 mm
Anchura 36 mm
Profundidad 60 mm
Color Blanco
Durabilidad mecanica 1000000 ciclos

Durabilidad eléctrica

100000 ciclos IEC/EN 61095 40 A 50 Hz AC-7A
30000 ciclos IEC/EN 61095 15 A 50 Hz AC-7B
30000 ciclos IEC/EN 61095 50 Hz AC-7C
100000 ciclos EN/IEC 60947-4-1 50 Hz AC-1
30000 ciclos EN/IEC 60947-4-1 50 Hz AC-3
30000 ciclos EN/IEC 60947-4-1 50 Hz AC-5A
30000 ciclos EN/IEC 60947-4-1 50 Hz AC-5B

Conexiones - terminales

Par de apriete

Circuito de control, estado 1 terminales de tipo tunel2 cable(s) 1,5 mm? rigido

Circuito de control, estado 1 terminales de tipo tunel1 cable(s) 1,5...2,5 mm? rigido
Circuito de alimentacion, estado 1 terminales de tipo tunel1 cable(s) 6...16 mm? Flexible
Circuito de alimentacion, estado 1 terminales de tipo tunel1 cable(s) 6...25 mm? rigido
Circuito de control, estado 1 terminales de tipo tunel2 cable(s) 1,5...2,5 mm? Flexible

Circuito de control, estado 1 0,8 N.m
Circuito de alimentacion, estado 1 3,5 N.m

Compatibilidad del producto

IACTc
IACTs
IACTp
IATEt

Cddigo de compatibilidad

Segmento de mercado

ICT

Pequefios comercios
Residencial

Entorno

Normas

IEC/EN 61095

Nivel de ruido

Disipacion de calor

30dB
1,6 W en 50/60 Hz

Grado de proteccion IP

IP20 acorde a IEC 60529
IP40 - tipo de cable: envolvente modular) acorde a IEC 60529

Grado de contaminacién

2

Tropicalizacion

Humedad relativa

2 acorde a EN 60947-4-1
2 acorde a EN 61095
2 acorde a IEC 1095

95 % en 55 °C

Altitud maxima de funcionamiento 2000 m
Temperatura ambiente de -5...60 °C
funcionamiento

Temperatura ambiente de -40...70 °C

almacenamiento

Sostenibilidad de la oferta

Estado de oferta sostenible

Producto Green Premium

Reglamento REACh

Il'*l_"DecIaraci(')n de REACh

Directiva RoHS UE

Pro-active compliance (Product out of EU RoHS legal scope)
EPDeclaracion RoHS UE

Sin mercurio

Si

Informacion sobre exenciones de

RoHS

Brsi

Normativa de RoHS China

Comunicaciéon ambiental

@Declaraci(’)n RoHS China

IZ'-F‘PerfiI ambiental del producto

Perfil de circularidad

No se necesitan operaciones de reciclaje especificas

RAEE The product must be disposed on European Union markets following specific waste collection and
never end up in rubbish bins
2 Schneider


http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=exportPdfReach&pid=13671310&lang=es
http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=export&pid=13671310&lang=es
http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=export&pid=13671310&lang=es
http://www.reach.schneider-electric.com/DistantRequestDispatcher.aspx?action=exportPdfRoHsChina&pid=13671310&lang=es
http://download.schneider-electric.com/files?p_Doc_Ref=ENVPEP110308EN

Informacién Logistica

Pais de Origen ES
Garantia contractual
Periodo de garantia 18 months
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PD-96955 Rev.C

IRAMY20UP60B
(AMOTION * Series

_ ybrid IC for 20A, 600V
Appliance Motor Drive Applications.

Description with Internal Shunt Resistor

International Rectifier's IRAMY20UP60B is a 20A, 600V Integrated Power Hybrid IC with Internal Shunt
Resistor for Appliance Motor Drives applications such as air conditioning systems and compressor drivers as
well as for light industrial application. IR's technology offers an extremely compact, high performance AC
motor-driver in a single isolated package to simplify design.

This advanced HIC is a combination of IR's low V. Non Punch-Through IGBT technology and the industry
benchmark 3-Phase high voltage, high speed driver in a fully isolated thermally enhanced package.

A built-in temperature monitor and over-current and over-temperature protections, along with the short-
circuit rated IGBTs and integrated under-voltage lockout function, deliver high level of protection and fail-
safe operation. Using a newly developed single in line package (SiP3) with heatspreader for the power die
along with full transfer mold structure minimizes PCB space and resolves isolation problems to heatsink.
UL certified.

Features

e Integrated Gate Drivers

e Temperature Monitor and Protection

e QOvercurrent shutdown

e Fully Isolated Package

e Low VCE (on) Non Punch Through IGBT Technology.
¢ Undervoltage lockout for all channels

¢ Matched propagation delay for all channels

¢ 5V Schmitt-triggered input logic

¢ Cross-conduction prevention logic

o Lower di/dt gate driver for better noise immunity
» Motor Power range 0.75~2.2kW / 85~253 Vac

e Isolation 2000V, min

e UL Certificate Number: E252584

International
IGR Rectifier

Integrated Power Hybrid IC for

Absolute Maximum Ratings

Parameter Description

Vees/ Vrrm IGBT/Diode Blocking Voltage

vt Positive Bus Input Voltage

Ip @ Tc=25°C RMS Phase Current (Note 1) 20

Ip @ Tc=100°C RMS Phase Current (Note 1) 10 A
Io Pulsed RMS Phase Current (Note 2) 40

Fpwm PWM Carrier Frequency 20 kHz
Pp Power dissipation per IGBT @ T, =25°C 68 w
Viso Isolation Voltage (1min) 2000 Vrms
T, (IGBT & Diodes) Operating Junction temperature Range -40 to +150 oC
T, (Driver IC) Operating Junction temperature Range -40 to +150

T Mounting torque Range (M4 screw) 0.7to 1.17 Nm

Note 1: Sinusoidal Modulation at V*=400V, T;=150°C, Fpywy=20kHz, Modulation Depth=0.8, PF=0.6, See Figure 3.
Note 2: tp<100ms; Tc=25°C; Fpym=20kHz. Limited by Igys.rrrip, S€€ Table "Inverter Section Electrical Characteristics"

www.irf.com




IRAMY20UP60B

Internal Electrical Schematic - IRAMY20UP60B

V* (10) ® o .

V©(12) T_Wv . .

VB1 (1) o9
U, VS1 (2) & ]
VB2 (4) ¢
o—i
V, VS2 (5) ® —
VB3 (7) o1
-t
W, VS3 (8) ®
A x| a
22 21 20 19 18 17
—123VS1  vB2 HO2 vs2 VB3 HO3 vs3 LO116 ﬂ
24 HO1
25 VBl L02 15 AA——
»
_ e Driver IC T ]
HIN1 (13) 2 HIN1
HIN2 (14) * 3 HIN2 LO3 14 WA
HIN3 (15) 4 HIN3 Lo
. __ LIN2 LIN3 F ITRIP EN RCIN VSS COM
LIN1 (16) * 5LINIL 6 7 8 9 10 11 12 13
LIN2 (17)
_LIN3 (18) THERMISTOR
F/Tmon (19)
Irrip (20) LW LPOS;STOR <
Vss (22) T
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International

IRAMY20UP60B

Absolute Maximum Ratings (Continued)

All voltages are absolute referenced to COM/Igep.

Symbol Parameter Min Max Units |Conditions
I Bootstrap Diode Peak Forward . 45 tp= 10ms,
BOF Current ' Ty = 150°C, Tc=100°C
p Bootstrap Resistor Peak Power N 25.0 W tp=100ps, T =100°C
BR Peak (Single Pulse) ) ESR / ERJ series
High side floating supply offset
Vs1,2,3 vo?tage 9 SUPPlY VB1,23-25 | Vg3 +0.3
VB1,2,3 High side floating supply voltage -0.3 600
Ve Low Side and logic fixed supply 03 20
voltage
Lower of
Vi Input voltage LIN, HIN, Ir;, -0.3 (Vss+15V) or
Vec+0.3V

Inverter Section Electrical Characteristics @T;= 25°C

Symbol Parameter Min Typ Max | Units |Conditions
Collector-to-Emitter Breakdown
Vv - - Vin=5V, Ic=250pA
(BR)CES Voltage 600 \" N c U
Temperature Coeff. Of o |Ym=5V, Ic=1.0mA
AVeryees / AT Breakdown Voltage 0.3 vree (25°C - 150°C)
v Collector-to-Emitter Saturation - 1.75 | 215 v Ic=10A, V=15V
CE(ON
N Voltage — | 2.00 | 250 Ic=10A, Vc=15V, Ty=125°C
I Zero Gate Voltage Collector - 5 80 uA V=5V, V*=600V
CES
Current 80 Viy=5V, V*=600V, Ty=125°C
1.9 2.6 Ic=10A
Vim Diode Forward Voltage Drop Vv
- 1.6 2.3 Ic=10A, T;=125°C
v Bootstrap Diode Forward Voltage| - 1.25 v [;=1A
BDFM
Drop - - 1.10 Ir=1A, T;=125°C
Rer Bootstrap Resistor Value - 22 - Q |T;=25°C
ARgr/Rar Bootstrap Resistor Tolerance --- +5 % |T;=25°C
I Current Protection Threshold 2% . 34 A T;=-40°C to 125°C
BUSTRIP (positive going) See Fig. 2

www.irf.com




IRAMY20UP60B Infernational

IGR Rectitier
Inverter Section Switching Characteristics @ T;= 25°C
Symbol Parameter Min Typ Max | Units |Conditions
Eon Turn-On Switching Loss --- 320 460 I.=10A, V*=400V
Eorr Turn-Off Switching Loss --- 175 225 ; Vee=15V, L=2mH
M ; -
Evor Total Switching Loss - 495 685 Energy losses include "tail" and
diode reverse recovery
Erec Diode Reverse Recovery energy 35 70
trr Diode Reverse Recovery time 95 ns See CT1
EON Turn-On SWltChlng Loss - 520 680 IC=1OA, V+=400V
Eorr Turn-off Switching Loss - 305 385 5 Vee=15V, L=2mH, T;=125°C
IJ H s
Eror Total Switching Loss — | 825 | 1065 Energy losses include "tail" and
diode reverse recovery
Erec Diode Reverse Recovery energy 50 100
trr Diode Reverse Recovery time 125 ns See CT1
Qe Turn-On IGBT Gate Charge - 56 84 nC |Ic=15A, V*=400V, V=15V
T;=150°C, I-=10A, V=600V
RBSOA Reverse Bias Safe Operating Area FULL SQUARE V*= 450V
Vee=+15V to OV See CT3
T;=150°C, V=600V,
SCSOA Short Circuit Safe Operating Area 10 ps V=360V,
Vee=+15V to OV See CT2
T;=150°C, Vp=600V, tsc<10us
Iesc Short Circuit Collector Current - 140 A |V'=360V, V=15V
Vee=+15V to OV See CT2

Recommended Operating Conditions Driver Function
The Input/Output logic timing diagram is shown in Figure 1. For proper operation the device should be used within the

recommende conditions. All voltages are absolute referenced to COM/Izp. The Vs offset is tested with all supplies
biased at 15V differential (Note 3)

Symbol Definition Min Max Units
Ve1,2,3 High side floating supply voltage Vs+12 Vs+20 v
Vsi,23 High side floating supply offset voltage Note 4 450

Ve Low side and logic fixed supply voltage 12 20 v
Vitrip Irip input voltage Vss Vgs+5

Vin Logic input voltage LIN, HIN Vss Vss+5 \

Note 3: For more details, see IR21363 data sheet

Note 4: Logic operational for Vs from COM/I -5V to COM/ITRIP+600V. Logic state held for Vs from COM/ITRIP-5V to
COM/ITRIP-Vgs.

4 www.irf.com



IRAMY20UP60B

Static Electrical Characteristics Driver Function
Veias (Veo, Vesi,2,3)=15V, unless otherwise specified. The Viy and Iy parameters are referenced to COM/Igpe and are
applicable to all six channels. (Note 3)

Symbol Definition Min Typ Max Units
Vi Logic "0" input voltage 3.0 ---
Vi Logic "1" input voltage 0.8 Vv
Vecuv+, Vesuv+ Vcc and Vgs supply undervoltage positive going threshold 10.6 11.1 11.6 \
Veeuv-, Vesuv- Vcc and Vgs supply undervoltage negative going threshold 10.4 10.9 11.4 Vv
Vecuvn, Vesuvr Vcc and Vps supply undervoltage lock-out hysteresis 0.2 --- \
VN, Clamp Input Clamp Voltage (HIN, LIN, T/Itrp) Iin=10pA 49 5.2 5.5 \
Toes Quiescent Vgs supply current Viy=0V 165 HA
Igce Quiescent Ve supply current V=0V 3.35 mA
Ik Offset Supply Leakage Current 60 HA
Iing Input bias current V=5V 200 300 HA
Iin- Input bias current V=0V 100 220 HA
Lrrip+ Irep bias current Virgpp=5V --- 30 100 HA
Ttrip- Irpe bias current Vigpp=0V 0 1 HA
V(Itrp) Irip threshold Voltage 440 490 540 mV
V(Itrip,HYS) Itrip Input Hysteresis 70 - mV
Dynamic Electrical Characteristics
Driver only timing unless otherwise specified.)
Symbol Parameter Min Typ Max | Units |Conditions
o ton-on cely tme (e ity |~ | %0 | | .
- Vee=Vps= 15V, Ic=10A, V'=400V

Tor Input to Outqu propagation . 200 . ns

turn-off delay time (see fig. 11)
Trun Input Filter time (HIN, LIN) 100 200 - ns |Vin=0 & V=5V
Tour-Trip Irep Blancking Time 100 150 ns |Vin=0 & Vy=5V
Dy Dead Time (Vgs=Vpp=15V) 220 290 360 ns |Vps=Vec=15V
M, N!atching Propagation Delay . 40 75 ns ch= Vgs= 15V, external dead

Time (On & Off) time> 400ns
Trro :)Trc‘)’ pt:gjgosrrvét:g ;c}st:;nﬁzﬁz) | = | 175 | ps |Vee=Ves= 15V, Ic=10A, V*=400V
Tores Post IT_,ip to six syvitch to turn-off| - 7.7 - e Te=25°C

clear time (see fig. 2) — 6.7 — Tc = 100°C
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IRAMY20UP60B

Thermal and Mechanical Characteristics

Symbol Parameter Min Typ Max | Units |Conditions

Ringc) Thermal resistance, per IGBT 16 18 Flat, greased surface. Heatsink

Ring-¢) Thermal resistance, per Diode 2.2 3 °C/W |compound thermal conductivity
- 1W/mK

Rinc-s) Thermal resistance, C-S 0.1 /m

Co Creepage Distance 3.5 mm  |See outline Drawings

Internal Current Sensing Resistor - Shunt Characteristics

Symbol Parameter Min Typ Max | Units |Conditions
Rshunt Resistance 16.8 | 17.0 | 17.2 mQ |Tc = 25°C
Teoett Temperature Coefficient 0 200 |ppm/°C
Pshunt Power Dissipation - - 4.5 W  [-40°C< T <100°C
Trange Temperature Range -40 125 °oC
Internal NTC - Thermistor Characteristics
Parameter Definition Min Typ Max | Units |Conditions
Rys Resistance 97 100 103 kQ |Tc = 25°C
Ri2s Resistance 2.25 2.52 2.80 kQ |Tc = 125°C
B B-constant (25-50°C) 4165 | 4250 | 4335 k |R, = Rye[BW/T2-1/T1)]
Temperature Range -40 125 °C
Typ. Dissipation constant 1 mW/°C|T¢ = 25°C
Input-Output Logic Level Table
vt
[
e Hol Ime | HINL,2,3 | TINL,2,3 | UV,W
(13,12,15) Uv,w 0 0 1 v
i L5 0 1 0 0
- Driver (2,5,8) 0 1 1 X
Lin1,2,3 1 X X X
(16,1(;,18) M
-
6 www.irf.com




IRAMY20UP60B

OJONOIONNO ®
I IBUS?trip ””,— - N\\\\\N
BUS 1 - . .
6us 1ps [ Sy P
50%
u,v,w
47tﬂtclr4>

Sequence of events:

1-2) Current begins to rise

2) Current reaches Iy 1, level

2-3) Current is higher than I ¢ ., for at least 6ps. This value is the worst-case condition with very low
over-current. In case of high current (short circuit), the actual delay will be smaller.

3-4) Delay between driver identification of over-current condition and disabling of all outputs

4) Current starts decreasing, eventually reaching 0

5) Current goes below I .., the driver starts its auto-reset sequence

6) Driver is automatically reset and normal operation can resume (over-current condition must be removed
by the time the drivers automatically resets itself)

Figure 2. ITrip Timing Waveform

Note 5: The shaded area indicates that both high-side and low-side switches are off and therefore the half-bridge output
voltage would be determined by the direction of current flow in the load.

www.irf.com 7



IRAMY20UP60B

International

TGR Rectifier
Module Pin-Out Description
Pin Name Description
1 Vg1 High Side Floating Supply Voltage 1
2 U, Vs; Output 1 - High Side Floating Supply Offset Voltage
3 NA none
4 Vg High Side Floating Supply voltage 2
5 V,Vs, Output 2 - High Side Floating Supply Offset Voltage
6 NA none
7 Vg3 High Side Floating Supply voltage 3
8 W,Vs3 Output 3 - High Side Floating Supply Offset Voltage
9 NA none
10 v* Positive Bus Input Voltage
11 NA none
12 V- Negative Bus Input Voltage
13 % Logic Input High Side Gate Driver - Phase 1
14 Hina Logic Input High Side Gate Driver - Phase 2
15 % Logic Input High Side Gate Driver - Phase 3
16 Livy Logic Input Low Side Gate Driver - Phase 1
17 Lz Logic Input Low Side Gate Driver - Phase 2
18 Livs Logic Input Low Side Gate Driver - Phase 3
19 ﬁ/TMON Temperature Monitor and Fault Function
20 Itrep Current Monitor
21 Vee +15V Main Supply
22 Vss Negative Main Supply
8 www.irf.com



Infernational IRAMY20UP60B

TGR Rectifier

Typical Application Connection IRAMY20UP60B

)
C
5

BOOT-STRAP
CAPACITORS /[\

]

3-Phase AC /[\

'_I.
VEl
VSl
Ve2
VSZ
MOTOR v
v+ Va3
? T =
- w Z
| v <
e L DC BUS g
-1 T CAPACITORS v N o
° TS o 2
PGND +5V e cC @
HIN2 O
T —  — o
HIN3 . -U a
TINL (0]
LIN1
5 (@)} —
N2 o
> — o =
- LIN3 Y #
- ITRIP
CONTROLLER -
12koh M{j: M
ohm
Fault & Temp +5V ¢Q: ﬂ
Monitor 7} ) ( \|
- N (o)
. Imonitor N / \
+15Vo m

0.1mF l —L 10mF
7T
T

DGND

1. Electrolytic bus capacitors should be mounted as close to the module bus terminals as possible to reduce ringing and
EMI problems. Additional high frequency ceramic capacitor mounted close to the module pins will further improve per-
formance.

2. In order to provide good decoupling between Vcc-Vss and Vgy 5,3-Vs1 2,3 terminals, the capacitors shown connected
between these terminals should be located very close to the module pins. Additional high frequency capacitors, typi-
cally 0.1pF, are strongly recommended.

3. Value of the boot-strap capacitors depends upon the switching frequency. Their selection should be made based on
IR design tip DN 98-2a, application note AN-1044 or Figure 9. Bootstrap capacitor value must be selected to limit the
power dissipation of the internal resistor in series with the V¢c. (see maximum ratings Table on page 3).

4. Current sense signal can be obtained from pin 20 and pin 22. Care should be taken to avoid having inverter current
flowing through pin 22 to mantain required current measurement accuracy

5. After approx. 8ms the FAULT is reset. (see Dynamic Characteristics Table on page 5).

6. PWM generator must be disabled within Fault duration to guarantee shutdown of the system, overcurrent condition
must be cleared before resuming operation.

7. Fault/Temp Monitor pin must be pulled-up to +5V.

www.irf.com 9



IRAMY20UP60B

Maximum Output Phase RMS Current - A

Maximum Output Phase RMS Current - A

16

14

12

10

16

14|

12

10

T—
T —
~—
——
P— \\
\\
—
\\§
T, =100°C
T, =110°C
T, =120°C
T, =150°C
Sinusoidal Modulation
I N R N R
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

PWM Frequency - kHz

Figure 3. Maximum Sinusoidal Phase Current vs. PWM Switching Frequency
V*+=400V , T;=150°C, Modulation Depth=0.8, PF=0.6

- T, =150°C
| Sinusoidal Modulation
—T |
’//7
_-—/ ‘——_’_____—
— \)‘/
e — 4/”——'_\
e Foun = 20kHz
-
Foum = 16kHz
Fowm = 12kHz
1 10 100

Modulation Frequency - Hz

Figure 4. Maximum Sinusoidal Phase Current vs. Modulation Frequency
V*t=400V, T;=150°C, Tc=100°C, Modulation Depth=0.8, PF=0.6

10
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IRAMY20UP60B

170

160
150 e

140 ]
130 e
120 —
110 —

80 —

70 —
60 — out RMS
4518 — IOUT =10 ARM

I,=12A

30 T = 150°C ouT RM
20 N .
10 Sinusoidal Modulation

0 11
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

PWM Switching Frequency - kHz

Total Power Losses - W

Figure 5. Total Power Losses vs. PWM Switching Frequency, Sinusoidal modulation
V*+=400V , T;=150°C, Modulation Depth=0.8, PF=0.6
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325

/
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Figure 6. Total Power Losses vs. Output Phase Current, Sinusoidal modulation
Vgys=400V , T;=150°C, Modulation Depth=0.8, PF=0.6
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Figure 7. Maximum Allowable Case temperature vs. Output RMS Current per Phase
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Figure 10. Recommended Bootstrap Capacitor Value vs. Switching Frequency
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International

TGR Rectifier

Figure 11. Switching Parameter Definitions

Figure 11a. Input to Output Propagation
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Figure 11c. Diode Reverse Recovery
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Figure 11b. Input to Output Propagation
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Stecker / plugs

4 mm Sicherheitssystem / 4 mm safety system

SKS Kontakttechnik GmbH 1 Neue Schichistrae 14 | D-09366 Niederdorf | Telefon +49-37296-930-300 | Telefax +49 37296-930-301 | www.sks-kontakt.de | info@sks-kontakt.de

LAS S WS

®

HIRSCHMANN

Test & Measurement

A BRAND OF S-S

Produktbeschreibung

Product description

Beschreibung Description Turmstecker berGhrungsgeschitzt mit Schraub- Safety connector for tower construction with
anschluf fir Leitungen von 0,5 mm?2 bis 1,5mm?2, | screw connection for leads from 0.5 mm?2 to
LeitungsauBBen @ max. 4,2 mm. Steckerstift 4 1.5 mm?, outer diameter of lead max. 4.2 mm.
mm mit Lamellenfeder, sowie 4 mm Buchse fir Plug 4 mm with caged spring, 1000V-system
Turmsteckbauweise, 1000V-System, IEC 61010. according to IEC 61010. Simple assembly by
Einfache Montage durch ,Click-System”. ,Click-System”.
Typ Type LAS S WS LAS S WS
Gehdusefarbe / Artikel-Nr. Housing color / article-no. [ ) 934 099-100
@® 934099101
[ ) 934 099-102
934 099-103
[ ) 934 099-104
[ ) 934 099-105
934 099-106
O 934 099-107
[ ) 934 099-109
Zeichnung Drawing
<
(S
e
! % A
< a
s s \
-2 < @
- 58,3 ol 8
Technische Daten Technical data
Stiftdurchmesser Pin dimensions 4 mm 4 mm
Kontaktart Type of contact gefederter Stift spring-loaded pin
Anschluf3art Type of termination schrauben screw
Bemessungsspannung Rated voltage AC/DC 1000 V AC/DC 1000 V

Messkategorie It. IEC61010

Measurement cat. acc. to
IEC61010

CAT Il (600 V AC/DC, CAT Ill)

CAT 1l (600 V AC/DC, CAT Ill)

Bemessungsstrom Rated current

(Derating Kurve beachten) (consider derating curve) Zae 24
Zertifikat Certificate GE CE
Werkstoff Material

Kontaktmaterial

Contact material

Kontakistift: Messing
Kontaktfeder: Kupfer-Beryllium

contact pin: brass
contact spring: copper-beryllium

Kontaktoberflachenmaterial

Contact surface material

Nickel

nickel

Gehdusematerial

Housing material

PA

PA

Umgebungsbedingungen

Environmental condidions

Temperaturbereich

Temperature range

-15°C bis +70°C

-15°Cto +70°C

Brennbarkeitsklassen

Inflammability class

Gehéuse (Grundmaterial)

Housing (basic material)

UL 94 V-2

UL 94 V-2

2013-04_1




Anexo VII

Ficha técnica bornas hembra.
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Buchsen / sockets

4 mm Sicherheitssystem / 4 mm safety system

SKS Kontakttechnik GmbH 1 Neue Schichistrae 14 | D-09366 Niederdorf | Telefon +49-37296-930-300 | Telefax +49 37296-930-301 | www.sks-kontakt.de | info@sks-kontakt.de

SEB 2600 G M4

®

HIRSCHMANN

Test & Measurement

A BRAND OF S-S

Produktbeschreibung

Product description

Beschreibung Description Sicherheits-Einbaubuchse, @ 4 mm, berih- Safety built-in socket, 4 mm @, touch-protected,
rungssicher, mit M4 Gewinde und Létanschluss, with M4 thread and solder connection, gold-
Messing vergoldet. Zum Einbau in Schalttafeln plated brass. For installation into switch-panels
und Gerdtechassis bis 6 mm Wandstérke. Einbau- | and equipment chassis with wall thicknesses up
6ffnung: Durchmesser 12,2 mm. to 6 mm. Installation hole: 12.2 mm diameter.
Anzugsdrehmoment: 50 Ncm Tightening torque: 50 Nem
Zubehér: Montagewerkzeug MW SEB Accessory: assembly tool MW SEB
Typ Type SEB 2600 G M4 SEB 2600 G M4
Gehéusefarbe / Artikel-Nr. Housing color / article-no. ® 972 354-100
[ ) 972 354-101
. 972 354-102
O 972 354-103
[ ) 972 354-104
[ ) 972 354-105
972 354-106
O 972 354-107
[ ) 972 354-109
[ @) 972 354-188
Zeichnung Drawing ‘
o
=
]
of T
s 1 - _
<4 T
‘ sl
NE:
NS
25 21 s
39 <
et Loan =

Technische Daten

Technical data

Kontaktart Type of contact ungefederte Buchse @ 4mm unsprung socket @ 4mm
AnschluBart Type of termination I6ten, M4 Gewinde solder, M4 thread
Bemessungsspannung Rated voltage AC/DC 1000V AC/DC 1000V

Measurement cat. acc. to

Messkategorie It. IEC61010 IEC61010 CAT Il CAT Il
Bemessungsstrom Rated current 32 A 32 A
(Derating Kurve beachten) (consider derating curve)

Durchgangswiderstand Contact resistance 5 mOhm 5 mOhm
Gehdusebefestigung Mounting schrauben screw
Werkstoff Material

Kontaktmaterial Contact material Messing brass
Kontaktoberflachenmaterial Contact surface material Gold gold
Gehdusematerial Housing material PA PA

Umgebungsbedingungen

Environmental condidions

Temperaturbereich

Temperature range

-40°C bis +80°C

-40°C to +80°C

Brennbarkeitsklassen

Inflammability class

Gehéuse (Grundmaterial)

Housing (basic material)

UL 94 V-2

UL 94 V-2

2013-04_1
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Despiece del alternador.



9 120 144 262

9 120 144 262 DREMSTROMGENERATOR K1 (R) 14V 60A
POSITION BESTELLNUMMER  BENENNUNG STUECK
1 9 121 145 809 ANTRIEBSLAGER 1
2 1 900 905 203 RILLENKUGELLAGER 1 < 62031 DIN 625
3 1 120 551 005 ABDECKPLATTE 1
X8 1 124 034 304 LAEUFER 1 <
6/807 1 124 303 003 SCHLEIFRING 1
10 9 121 140 385 RILLENKUGELLAGER 1 <
11 ¥ 122 145 819 SCHLEIFRINGLAGER 1
x12 9 121 147 338 GLEICHRICHTERGERAET 1 <
13 1 120 210 001 O-RING 1 <
X146 2 914 502 018 KOMBI-SCHRAUBE 1
17 9 191 337 302 ELKTRN,FELDREGLER 1 <
17/9 1 124 625 003 DRUCKFEDER 2
17/801 1 127 016 011 KOHLEBUERSTENSATZ 1 <
18 9 121 166 101 STAENDER 1 <
19 2 916 690 004 FEDERSCHEIBE 4 S-FST
%20 1123 410 085 ZYLINDERSCHRAUBE 3
21 1 123 410 047 ZIYLINDERSCHRAUBE 1
%26 1 123 433 001 KOMBI~SCHRAUBE 2
46 0 290 800 034 ENTSTOERKONDENSATOR 1 <
&7 2 918 750 111 FEDERSCHEIBE 1 A S DIN 137
48 2 910 021 152 ZYLINDERSCHRALUBE 1 AM 5x10 DIN 84-8.8
53 1 126 610 080 LUEFTER 1 <
54 9 121 146 615 RIEMENSCHEIBE 1 <
800 1127 011 016 TEILESATZ 1 LAEUFER
804 1 127 011 047 TEILESATZ 1 KLEMME B+, O+
X = AENDERUNG

< = VERSCHLEISSTEILE

wick ] 1B dew

BOSCH ERSATZTEILE

BILD-NR 9 120 144 262






