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OBJETIVO DE LOS TRABAJOS

Poder deducir in situ los estados tensionales de 
elementos portantes de madera, mediante técnicas 

No Destructivas o Quasi No destructivas
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Probeta descargada

Carga conocida T

Carga ya aplicada y 
desconocida T

La Probeta nos tiene que “hablar”
Debemos hacer “hablar” a la Probeta
Nos tiene que “decir” cuánta Carga soporta

PROBLEMA A RESOLVER
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Objetivo de nuestra Trayectoria: 
Deducir estados de carga en elementos portantes en servicio

Técnicas Existentes:

Difracción de Rayos­X para materiales metálicos

Hole Drilling para Fábricas y próximamente en Madera

Flat Jacks para Fábricas

T
Fundamentos de la Técnica de Hole Drilling: Eliminación de material

T

T
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Estado plano de tensiones en continuo, homogéneo e isótropo
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El problema de la madera: Comportamiento ortotrópico
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ENSAYOS A COMPRESIÓN UNIAXIAL
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ENSAYOS A FLEXIÓN
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En Laboratorio

Aplicaciones a Estructuras en Servicio:  ¡¡¡¡ PROCESO INVERSO ¡¡¡
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APLICACIÓN PARA COMPROBAR LA TÉCNICA:

CATA CIEGA

1.­ Carga a compresión uniaxial desconocida

2.­ Carga a flexión desconocida

1.­ Carga a compresión uniaxial transversal desconocida
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2.­ Carga a flexión 
desconocida

La última y gracias
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