Jose Arroyo Galan

ANEJO 1: PROGRAMACION PLD

1.1 TABLA DE VERDAD

Para generar el programa en VHDL o el archivo JEDEC para programar el PLD,
en el programa “BooleanDeusto” es necesario introducir la tabla de verdad del
circuito selector. Dicho circuito tendra 6 entradas, las cuales son:

Swi0O: determina si se encuentra funcionando en modo motor (0) o en
modo freno (1).

Swil: determina si el convertidor debe trabajar en modo boost (0) 0 en
modo buck (1).

Swi2: determina si la tension de salida es mayor (0) o menor (1) que 32
V.

Swi3: determina si la tension de salida es mayor (0) o menor (1) que 34
V.

Swid: determina si la tension de salida es mayor (0) o menor (1) que 38
V.

Swib: determina si la tension de salida es mayor (0) o menor (1) que 42
V.

El PLD tendra que tener 4 salidas para llevar a cabo el circuito légico disefado.
Son las siguientes:

EnaO: adquirira el valor O si el convertidor debe trabajar como un boost
y un 1 si debe trabajar como buck.

Enal: adquirira el valor 1 si el convertidor debe trabajar en modo motor.
Ena2: adquirira el valor 1 si el convertidor debe trabajar en modo freno.
Ena3: adquirira el valor 1 si el convertidor si se debe permitir poner los
polos a O (abiertos).

Presentadas las variables del circuito combinacional, la tabla de verdad
realizada es la que se muestra a continuacion.
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SwiO | Swil | Swi2 | Swi3 | Swi4 | Swi5 | EnaO | Enal | Ena2 | Ena3
X X X X

23| O 1 0 1 1 1 1 1 0 0
X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

0 1 0 0

0 0 1 0

0 0 1 0

X X X X

0 0 1 0

X X X X

X X X X

X X X X

0 1 0 0

X X X X

X X X X

431 1 0 1 0 1 1 X X X X
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SwiO | Swil | Swi2 | Swi3 | Swi4 | Swi5 | EnaO | Enal | Ena2 | Ena3
X X X X
1 0 1 1 0 1 X X X X
X X X X
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1 0 1 0
1 0 1 0
X X X X
1 0 1 0
X X X X
X X X X
X X X X
1 1 0 0
X X X X
X X X X
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X X X X
X X X X
X X X X
1 0 0 1
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1.2 Copico VHDL

El codigo VHDL generado por el BooleanDeusto lo adjunto a continuacion.

-- Generated by Boole-Deusto.
- Timestamp: 2017-07-10 21:45:25
-- Computer name: fvV

-- User name: Jose

library IEEE;

use IEEE.STD_LOGIC_1164.ALL;

use IEEE.STD_LOGIC_ARITH.ALL;

use IEEE.STD_LOGIC_UNSIGNED.ALL,;

entity base is
Port (

clk : in std_logic;

ledO : inout std_logic;
ledl : inout std_logic;
led2 : inout std_logic;
led3 : inout std_logic;
led4 : inout std_logic;
led5 : inout std_logic;
led6 : inout std_logic;

led7 : inout std_logic;

ena0 : inout std_logic;
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enal : inout std_logic;
enaZ2 : inout std_logic;

ena3 : inout std_logic;

segO : inout std_logic;
segl : inout std_logic;
seg? : inout std_logic;
seg3 : inout std_logic;
seg4 : inout std_logic;
segb : inout std_logic;

segb : inout std_logic;

dot : inout std_logic;

butO : in std_logic;
butl : in std_logic;
but2 : in std_logic;
but3 : in std_logic;

swiO : in std_logic;
swil : in std_logic;
swi2 : in std_logic;
swi3 : in std_logic;
swi4 : in std_logic;
swib : in std_logic;
swib : in std_logic;
swi7 :in std_logic;
swi8 : in std_logic;

swi9 : in std_logic

end base;
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architecture behavioral of base is
begin

ena0<=((not(swiO) and not(swil)) or (swiO and swil) or (not(swiO) and
not(swi2) and swi3))

’

enal<=((not(swi2) and swi3) or (not(swi0) and swi4));
ena2<=((not(swi4) and swib) or (swiO and not(swi3)));
ena3<=((not(swiO) and not(swib)) or (swiO and swi2));

end behavioral;
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