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Blogue | — Informe de seguimiento de la etapa
de Construccion: Iteracion |

1.- Introduccion

1.1.- Objetivo

El objetivo de este documento es describir cémo se ha realizado el trabajo de desarrollo del proyecto
con respecto al plan previsto durante la iteracién de la fase de Construccién, de modo que se pueda
detectar el grado de seguimiento de la planificacién a lo largo de esta iteracién.

1.2.- Alcance
En este documento se describe:

e CoOmo se han desarrollado realmente las actividades durante esta primera iteracion de la
fase de construccion atendiendo a la duracién, fechas de comienzo y asignaciones de
recursos se refiere, frente a lo que se habia planificado inicialmente.

e Encuanto al control y monitorizacion durante la iteracion, se explica qué riesgos concretos
se han encontrado y como se han solventado.

e También se registran en este documento las fechas importantes de reuniones durante el
desarrollo, y la evaluacion de los hitos y objetivos de esta primera iteracion.

1.3.- Referencias

Glosario

Especificacion de requisitos del software
Plan de riesgos

Plan de iteracion de construccion

Plan de desarrollo de software
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2.- Ejecucion del plan

2.1.- Diagrama de Gantt de seguimiento

Nombre de tarea . |Duracién _ Comienzo Fin . Predecesoras
“ Fase Construccién 36 dias mié 05/10/11 lun 28/11/1113
“ lteracion 1 18 dias mié 05/10/11 mié 02/11/11
Refinar diagrama de clases de disefio 1dia miée05/10/11 mié 05/10/11
Refinar diagramas de secuencias de disefio 1dia mie05/10/11 mié 05/10/11
“ Implementacién 16 dias jue 06/10/11 vie 28/10/11
Mejorar calculo de extremos relativos 4dias jue 06/10/11 mar11/10/11
Mejorar filtros de compas y resolver sus 2dias jue 13/10/11 vie 14/10/1141
problemas derivados
Detectar brazos familia caso 5 6dias lun17/10/11 Iun 24/10/11 42
Detectar cabeza caso 5 2 dias mar 25/10/11 mié 26/10/1143
Generar datos implicitos de caso 5 (cuello, 2dias jue27/10/11 vie 28/10/11 44
tronco, etc)
Pruebas implementacion 12 dias  jue 13/10/11  vie 28/10/11
Planificacion fase construccion iteracion 2+ ldia mié02/11/11 mié 02/11/11 38;39;40;46
seguimiento fase construccion iteracion
l+gestion
11 02 oct 11 09 oct 11 16 oct '11 23 oct'"11 30 oct'11
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2.2.- Imputacion de tiempo invertido

Dia Horas de Descripcién
trabajo
05/10/11 2 horas Diagramas de disefio. Resto de casos de uso.

Mejora en el sistema de calculo de derivadas (funcion en utilidades que calcule

06/10/11 3 horas .. . -
tanto méximos como minimos relativos y los retorne)

07/10/11 1 horas Continuar trabajo mejora calculo de extremos relativos

10/10/11 2 horas Continuar trabajo mejora calculo de extremos relativos

11/10/11 1 horas Terminar trabajo extremos relativos

13/10/11 3 horas Detectar caso 5 y arreglar problemas en matching

14/10/11 3 horas Terminar con problemas en filtros de compas

17/10/11 3 horas Estudio Caso 5 e inicio de implementacion

18/10/11 2 horas Estudio estrategia para localizar brazos que estan en un tnico lado (caso 5)
19/10/11 2 horas Estudiando problema ambigiiedad

20/10/11 1 horas Estudio de tipo de recorrido para localizacion de brazos caso 5

24/10/11 2 horas Implementacidn brazos caso 5

25/10/11 2 horas Primera version detector de cabeza y brazos para el caso 5

26/10/11 2 horas E;l;gt;as y arreglos con primera version de detector brazos y cabeza para el

27/10/11 2 horas Completar esqueleto caso 5

28/10/11 2 horas Completar esqueleto caso 5

02/11/11 2 horas Gestion del proyecto. Planificacion, seguimiento y riesgos.

03/11/11 3 horas Preparar. reunion, prugl?as, arr,eglar algin defecto (Ioc_allzamon cabeza en caso
4y funcion en la funcion de célculo de extremos relativos)

04/11/11 1 horas Presentacion y reunion.

2.2.- Observaciones
A la vista de los datos expuestos se observan dos elementos:
e Debido a un proceso gripal, se ha consumido una semana adicional en esta iteracién. Por lo

demas, se ha cumplido la planificacion, aunque la actividad de localizacion de brazos ha
llevado 3 dias méas de lo previsto.

3.- Gestion de riesgos

Riesgos materializados:
e <RSK-004> Baja por enfermedad durante una semana del desarrollador.

Riesgos disipados:
e No se ha reducido ningun riesgo.

Nuevos riesgos:

e Matching con filtros de compés y su uso para la localizacién de la persona parece dar
bastantes problemas por su inestabilidad.
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4.- Reuniones

[RO04] Reuni6én 04-11-2011. Reunion fisica en los laboratorios. Se muestran los progresos en la
generacion del esqueleto para el nuevo caso.

5.- Evaluacion de la iteracion

La valoracion general de esta primera etapa de la fase de Construccion es muy positiva. Se ha
conseguido cumplir el primer plazo

Aspectos positivos de la etapa:
e  Seavanza notablemente en la implementacion.

Aspectos negativos de la etapa:
e Seidentifica un nuevo riesgo que hay que estudiar para minimizarlo.
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Blogue Il — Informe de seguimiento de la etapa
de construccion: Iteracion |l

1.- Introduccion

1.1.- Objetivo

El objetivo de este documento es describir cémo se ha realizado el trabajo de desarrollo del proyecto
con respecto al plan previsto durante la segunda iteracion de la fase de Construccién, de modo que se
pueda detectar el grado de seguimiento de la planificacion a lo largo de esta iteracion.

1.2.- Alcance
En este documento se describe:

e CoOmo se han desarrollado realmente las actividades durante esta segunda iteracion de la
fase de construccion atendiendo a la duracién, fechas de comienzo y asignaciones de
recursos se refiere, frente a lo que se habia planificado inicialmente.

e En cuanto al control y monitorizacion durante la iteracion, se explica qué riesgos concretos
se han encontrado y como se han solventado.

e También se registran en este documento las fechas importantes durante el desarrollo, y la
evaluacion de los hitos y objetivos de esta primera iteracion.

1.3.- Referencias

Glosario

Especificacion de requisitos del software
Plan de riesgos

Plan de iteracion de construccion

Plan de desarrollo de software
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2.- Ejecucion del plan

2.1.- Diagrama de Gantt de seguimiento

Nombre de tarea . \Duracion
*Iteracion 1 18 dias
~ Iteracién 2 19,5 dias

Grafo de transiciones 2 dias
~ Implementacion 8,5 dias
Revision de implementacion realizada 1dia
(mejoras de ER con filtros de compas)
Deteccion brazos caso 7 6 dias
Deteccion cabeza caso 7 ldia
Calcular datos implicitos (cuello, tronco, ldia
etc)
Pruebas implementacion 9 dias
Replanificar iteracion actual 1dia
~ Implementacién 6 dias
Mejora calidad resultado caso 7 1 dia
Resolver problema de fiabliidad del 6 dias

detector del cuerpo

Planificacion fase construccion iteracion 2 + 1 dia

seguimiento fase construccion iteracion 2 +

gestion

Hito principal: version proyecto 0 dias
13 nov*11 |20 no 27 nov'11 |04 dic

Comienzo

mié 05/10/11
lun 14/11/11
lun 14/11/11
mar 15/11/11
jue 17/11/11

mar 15/11/11
jue 24/11/11
vie 25/11/11

mié 16/11/11
mar 29/11/11
mié 30/11/11

vie 02/12/11
mié 30/11/11

jue 15/12/11

jue 15/12/11

Fin

mié 02/11/11

vie 16/12/11 37

mar 15/11/11
vie 25/11/11
jue 17/11/11

mié 23/11/11

jue 24/11/11 52
vie 25/11/11 53

lun 28/11/11
mar 29/11/11

jue 15/12/11 56

vie 02/12/11
jue 15/12/11

vie 16/12/11 50;57

. Predecesoras

v

jue 15/12/11 50;55;57

|18 dic'11

\S\D\L|M\X\J\vis\D\L[M\x\J\v|s\D\L\M|x\J\v)slo\L\M|x\J\v\sm\uwxu\v\s[D\L\M\x

| . - - =

==100%

400%

100%

== 100%

100%
%
100% =

‘=T00%

= 100%

1

100%

00%

00%

S [100%

5112

Pagina 10 de 19




AMH VIDA Version: 1.0

Plan de seguimiento de la fase de construccién Fecha: 30/04/2011

Seguimiento_Construccion.pdf

2.2.- Imputacion de tiempo invertido

Dia Horas de Descripcién
trabajo

14/11/2011 2 horas Con grafo de transiciones de un caso a otro

15/11/2011 2 horas Con grafo_ de transiciqrjes de un caso a otro y planteamiento de cémo
abordar la implementacion del caso 7

16/11/2011 2 horas Decidir cdmo hacer recorrido de caso 7 - cuando un brazo esta alineado con
el tronco y ocultando la cabeza, y el otro brazo esta despegado del cuerpo.

17/11/2011 0.5 horas  Reparacion de error en el calculo de algunos méaximos relativos

21/11/2011 3 horas Detectar caso y estudio de algoritmo de recorrido para hallar hombros

22/11/2011 2 horas En trabajar con brazol para el caso 7

23/11/2011 1 hora En el brazo2

24/11/2011 3 horas En la cabeza

25/11/2011 1 horas En implementar calculos de datos implicitos (tronco)

28/11/2011 2 horas Solo en pruebas

29/11/2011 0.5 horas  Replanificacion iteracion

30/12/2011 3 horas Arreglar problemas de funcion de proyecciones

01/12/2011 3 horas Gene_racién de ideas para la mejora de filtrado proyecciones que permita
localizar a la persona

02/12/2011 4 horas Mejora esqueleto caso 7 para que los brazos queden centrados

12/12/2011. 4 horas N’uevo sistema de _conteo para localizar la posicion de la persona antes del

calculo de proyecciones.

Nuevo sistema de conteo para localizar la posicién de la persona antes del

calculo de proyecciones

En el nuevo sistema de filtrado para localizar la persona antes del calculo de

filtros de compas. Se ha trabajado en criterios de seleccion de candidatos

15/12/2011 2 horas En preparacién reunién, pruebas generales y gestion de proyecto

16/12/2011  2.5horas  Enreunion en el 1+D y rematar con seguimiento del proyecto

13/12/2011 3 horas

14/12/2011 4 horas

2.3.- Observaciones
A la vista de los datos expuestos se observan dos elementos:
e Se ha vuelto a tener que replanificar ampliando el tiempo de implementacion para resolver
problemas detectados en la localizacidn del cuerpo humano, haciendo nueva toda esa parte
del codigo.

e Se han encontrado nuevas ambigiedades que han dificultado el desarrollo de la familia de
casos 7-8.

3.- Gestion de riesgos

Riesgos materializados:
e <RSK-05>Retraso en la iteracion.

Riesgos disipados:
e  Parecen haberse resuelto los problemas con filtros de compas y localizacién de la persona

Nuevos riesgos:
e No se ha encontrado ningun riesgo nuevo.
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4.- Reuniones

[RO05] Reuni6n 16-12-2011. Reunion fisica en los laboratorios Mobivap. Se evaltan los resultados
de la iteracién y los problemas presentado, tanto de fiabilidad como ambiguedades identificadas.

5.- Evaluacion de la iteracion

La valoracidn general de esta Ultima iteracion de la fase de Construccion ha sido bastante positiva.

Aspectos positivos de la etapa:

- Parece haberse encontrado una solucion mas fiable en el filtrado global de la imagen. En lugar
de calcular filtros de compéas de toda la imagen para luego hacer un matching que
posteriormente permita calcular el &rea donde se encuentra la persona dentro de la imagen, se ha
optado por crear un sistema que permita localizar el area de la persona a priori para luego
calcular los filtros de compas, evitando tener que hacer matching, con el correspondiente ahorro
computacional que eso conlleva.

Aspectos negativos de la etapa:

- Se ha producido una pequefia demora de una semana con respecto a lo planificado, pero es un
tiempo perfectamente asumible y bien aprovechado.
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Blogue Ill — Informe de seguimiento de la etapa
de construccion: Iteracion Il

1.- Introduccion

1.1.- Objetivo

El objetivo de este documento es describir como se ha realizado el trabajo de desarrollo del proyecto
con respecto al plan previsto durante la iteracién de la fase de Construccién, de modo que se pueda
detectar el grado de seguimiento de la planificacién a lo largo de esta iteracién.

1.2.- Alcance
En este documento se describe:

e CoOmo se han desarrollado realmente las actividades durante esta tercera iteracion de la fase
de construccion atendiendo a la duracidn, fechas de comienzo y asignaciones de recursos se
refiere, frente a lo que se habia planificado inicialmente.

e Encuanto a la gestion de requisitos, se explica qué cambios de requisitos han tenido lugar y
cémo han afectado al desarrollo del proyecto.

e Encuanto al control y monitorizacion durante la iteracion, se explica qué riesgos concretos
se han encontrado y como se han solventado.

e También se registran en este documento las fechas importantes durante el desarrollo, y la
evaluacion de los hitos y objetivos de esta primera iteracién.

1.3.- Referencias

Glosario

Especificacion de requisitos del software
Plan de riesgos

Plan de iteracion de construccion

Plan de desarrollo de software
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2.- Ejecucion del plan

2.1.- Diagrama de Gantt de seguimiento

Nombre de tarea

“ Iteracion 3
~ implementacion
Adaptacion proyecto para video
Sistema de retroalimentacion entre
iteraciones del algoritmo
Motor de casos: transiciones de casos

Resolucion de posibles conflictos derivados

de nuevas pruebas globale

Algoritmo detectar suelo

Algoritmo generar esqueleto

piernas-cadera
Pruebas implementacion
Guardar datos en XML

~ Interfaz

Disefio interfaz

Implementacion interfaz
Redactar documentacion memoria final |
Redactar documentacion memoria final Il
Redactar documentacion memoria final Il
Planificacion fase Transicion + seguimiento
fase construccién iteracion 3 + gestion
Hito principal: Version beta + primera
version de la memoria

. Duracién

83 dias

74,5 dias

2 dias
10 dias

30,5 dias

485

dias
1dia
1dia

37 dias

1dia’

4 dias
2 dias
2 dias
3 dias
2 dias
6,5 dias
1ldia

0 dias

Comienzo
vie 16/12/11

mié 21/12/11
mié 21/12/11

mar 24/01/12"

jue 09/02/12
vie 10/02/12

vie 03/02/12
jue 16/02/12

vie 16/12/11
jue 29/03/12
mar 24/04/12
mar 24/04/12
jue 26/04/12
vie 24/02/12
vie 30/03/12
jue 19/04/12
lun 30/04/12

lun 30/04/12

Fin . Predecesoras

mié 02/05/12 48

vie 20/04/12
jue 22/12/11
mar 07/02/12

vie 23/03/12
vie 20/04/12

vie 03/02/12

jue 16/02/12 68

mié 22/02/12
jue 29/03/12
vie 27/04/12
mié 25/04/12

vie 27/04/12 73

mar 28/02/12
lun 02/04/12
lun 30/04/12

v

mié 02/05/12 77;72;63;70

lun 30/04/12 63;77;72

Pagina 14 de 19




1.0

Version:

Fecha: 30/04/2011

AMH VIDA

Plan de seguimiento de la fase de construccién

Seguimiento_Construccion.pdf

Pagina 15 de 19

%0 comm———————

0
/oU

0oz n
V60—

%0 «

%0

S

[AlrIXIn[alalsIAlcIxXIw[alalsIAleIXInalalsIAL e IXIw[alalsIAl e X[ alalsIAl e IXIw[alalsIALe [XIw[alalsIALr [XIwa[alsIALe IXIw[alalSIALr IXIw[a[alS[AL P IXIw[a[a[STA] _._x_s__.:o_m»_z &l
2l Jew 10| 21,994 92| 21,9161 AR 21,931 50/ 1.9 6| Zl.8ua | 21.8ua G| Z1.8u3 80| 21.8ud 10| L1.2p 6Z| 11.9P 81|




1.0

Version:

Fecha: 30/04/2011

AMH VIDA

Plan de seguimiento de la fase de construccién

Seguimiento_Construccion.pdf

%0

%0

04— (O
Yo

%0

%0 =

%0 «

0r n

I

70U

%0 «

I

X/w[1la

sIAlrx[w[1]a

sIAlr[X[w][1]a

s|Alr[X[w[1]a

sIAlr[xIn[1]a

s|Alr[X[w[1]a

s|IAlr[xX[w[1]a

sIAlr[xX[w[1]a

Zh1qe 62

¢h.1qe c¢

cl.1qe gl

¢l.19e 80

¢lh.1qe Lo

Cl.Jew G¢

cl. e gl

cl.dew L}

Pagina 16 de 19



AMH VIDA Version: 1.0

Plan de seguimiento de la fase de construccién Fecha: 30/04/2011

Seguimiento_Construccion.pdf

2.2.- Imputacion de tiempo invertido

Dia Horas de Descripcion
trabajo
19/12/2011 No se trabajé por examen
20/12/2011 No se trabajé por examen

21/12/2011 3 horas En idear metodologias posibles para actualizacion del esqueleto.

29/12/2011 3 horas Co'ntiflua}ndo con el planteamiento de actualizacion de esqueleto basado en

flujo optico

23/12/2011 2 horas En implementar actualizacion del esqueleto en secuencias de movimiento

09/01/2012 4 horas En implementar actualizacion automatica del esqueleto

10/01/2012 2 horas Problemas de timming con setcapture() de OpenCv

11/01/2012 2 horas Pruebas con estrategia de flujo optico

12/01/2012 2 horas Pruebas + recortar video, etc

13/01/2012 2 horas Adaptacién detectorCuelloHombros para CaderaPiernas

16/01/2012 4 horas Puelo+proyecCP.

17/01/2012 6 horas Pruebas proyCP

18/01/2012 5 horas Arrgglar p_r(?blema _modo releiase/irpplementar localizacion de syelo y

realimentacion del mismo/pequefia mejora en calculo de extremos relativos

19/01/2012 2 horas  Videos presentacion y correo

23/01/2012 1 hora Pruebas esqueleto

24/01/2012 1 hora Decidir como hacer para actualizar el esqueleto

31/01/2012 2 horas Funcion que identifica el caso en funcion del esqueleto

01/02/2012 2 horas Implementar proyecciones diagonales

02/02/2012 2 horas pruebas y arreglos de proyecciones diagonales

Adelgazar bordes

Revisar constantes para que todo vuelva a funcionar

Mejorar la estabilidad de localizacion del suelo

Calcular extremos relativos de nuevas proyecciones y evaluar sus resultados

Escribir el sistema de actualizacion de brazos (retroalimentacion con

iteraciones anteriores)

Reparar problema de célculo de extremos relativos para diagonales

09/02/2012 2 horas (dependencia x,y con respecto a los valores de la funcién); estudio del

problema de determinar caso en actualizaciones de casos limite

10/02/2012 5 horas Arreglar problema de célcu!g de extremos relativos, simetria del caso 5 a 6,
reparar errores en actualizacion del caso 7

13/02/2012 5 horas Terminando caso 6

14/02/2012 5 horas Igual que ayer

15/02/2012 3 horas Mejora deteccion caso4

16/02/2012 4 horas Detectar piernas, cadera y estudio de mejora de detectar caso

17/02/2012 7 horas Problemas con deteccion de caso, filtrgdo de extremos relativos, calculo de
columna en caso 7, cadera, calculo de piernas

20/02/2012 2 horas Detectar y solucionar error filtro extremos relativos

21/02/2012  2horas  Solucionar problema de deteccién de caso

22/02/2012 3 horas Problemas con extremos relativos que colisionan

93/02/2012 2 horas T_erminar con un problema de identificar hombros en el caso 6, subida de
videos, y redaccion correo.

24/02/2012 1 hora Memoria

27/02/2012 2 hora Memoria

28/02/2012 2 hora Memoria

05/03/2012 1 hora Implementar sistema competitivo de localizar cabeza en casos 1-4

06/03/2012 1 hora Implementar sistema competitivo de localizar cabeza en casos 1-4

07/03/2012 2 horas Estudiar problema de la cabeza cuando el cuerpo esté de espaldas

08/03/2012 5 horas Implementar otra version del detector de cabeza para los casos 1-4

03/02/2012 2 horas

08/02/2012 1 hora
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09/03/2012 2 horas ideando el nuevo detector de cabeza para el caso 1-4

12/03/2012 6 horas en soluciona problema de part_ici(,’)n_del cuerpo (detectorCuerpo) y en ajuste de
la cabeza para los casos 1-4 (sin éxito)

13/03/2012 2 horas trabajando en los hombros para el caso 1-4

14/03/2012 1 hora estu@iando problemas con los p_razos y mg:orando la deteccion de la cabeza
partiendo de altura y anchuras fijas en funcion de la altura del torso

15/03/2012 2 horas implementacion ampliacion del sistema de filtro de extremos relativos

16/03/2012 1 hora pruebas del filtrado de extremos relativos y de localizacion de suelo

19/03/2012 3 horas disefiar soluc_ién para problema nuevo con el motor de casos (identificar caso
8 en secuencia 2)

20/03/2012 1 hora implementar nueva regla que resuelva problemas de detectar caso 7 y 8

21/03/2012 2 horas adaptacion de casos simétricos 5y 8

22/03/2012 2 horas pruebas del motor de casos y arreglos de lo mismo

23/03/2012 5 horas De todo

26/03/2012 1 hora adaptacion problema cabeza en el caso 5

27103/2012 3 hora pruebas generales de transicion de casos; brazos caso 8

28/03/2012 5 horas implementacion de middleware para ficheros xml

29/03/2012 7 horas reinstalacion de gt, implementacion de middleware para ficheros xml

30/03/2012 5 horas memoria (capitulo andlisis)

02/04/2012 6 horas memoria (capitulo de disefio)

03/04/2012 1 hora retocar filtro

04/04/2012 3 horas caso <=4, retocando problemas de identificar puntos de referencia generales

09/04/2012 2 horas problemas de la cadera y la columna vertebral

10/04/2012 3 horas m(_ajorar_ ) la re_alimentacién para que se _beneficie también de la mejor
asignacion posible de extremos relativos / miembros del cuerpo
solucionar problema caso 4,5. En caso de que las dos manos tengan el mismo

11/04/2012 4 horas candidato, seleccionar el segundo mas probable. Arreglar otros defectos de

implementacién menores

ajustar precision en  los resultados de los brazos en el caso 4,

retroalimentacion en la generacion de candidatos para los pies

analisis y resolucion de problema en el motor de casos para transiciones a 7 y

8

17/04/2012 3 horas revision de documentacion: analisis, requisitos, etc

18/04/2012 5 horas nuevas pruebas con nuevos videos y correo con Rubén

19/04/2012 6 horas memoria, capitulos de metodologia (procesamiento y analisis)

20/04/2012 4 horas memoria

24/04/2012 5 horas Interfaz y memoria

25/04/2012 6 horas Interfaz

26/04/2012 6 horas Interfaz

27/04/2012 9 horas interfaz

30/04/2012 6 horas memoria (conclusiones, trabajo futuro, disefio)

12/04/2012 3 horas

13/04/2012 5 horas

2.3.- Observaciones
A la vista de los datos expuestos se observan dos elementos:
e Se ha consumido mes y medio mas de lo esperado debido a la inestabilidad del motor de
casos y diversas situaciones imprevistas con los algoritmos de generacion del esqueleto.
Deberé recortarse tiempo en la fase de transicion.

3.- Gestion de riesgos

Riesgos materializados:
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o <RSK-05>Retraso en la iteracion debido a malos resultados al aplicar el software sobre un
nuevos segmentos de video.

Riesgos disipados:
e No se ha encontrado ningun riesgo nuevo.

Nuevos riesgos:
e No se ha encontrado ningln riesgo nuevo.

4.- Reuniones

[RO06] Reunidén virtual 23 Febrero-2012. Se presentan los primeros resultados estables de
generacion de esqueleto sobre secuencias con rotaciones

[RO07] Reunidn virtual 22 Marzo-2012. Explicacion de problemas de dientes de generacion de
extremos relativos ficticios

[RO08] Reunién 26 Marzo-2012. Se comentan los resultados generales de los videos de prueba del
algoritmo.

[RO09] Reunion virtual 17 Abril-2012. Se comentan los resultados generales de los videos de
prueba del algoritmo.

[R0O10] Reunidn 25 Abril-2012. Se comentan los resultados de la estabilidad de la generacién de
esqueleto para las piernas en video de los videos de prueba del algoritmo con D. Javier Finat.

5.- Evaluacion de la iteracion
La valoracion general de esta Gltima iteracion de la fase de Construccién ha sido bastante positiva.
Aspectos positivos de la etapa:

- Laimplementacién esta casi finalizada y los resultados son muy satisfactorios.
- Se ha avanzado bastante con la memoria final.

Aspectos negativos de la etapa:

- Se hatardado mas de lo esperado, aunque dentro de unos margenes razonables.
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