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Processor Type: Bul.1766 MicroLogix 1400 Series B
Processor Name: FORMAC1

Total Memory Used: *

Total Memory Left: *

Program Files: 22

Data Files: 9

Program ID: O
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0 Bul.l1766 MicroLogix 1400 Series B
1 1762-IF20F2 Analog 2 Chan. Input, 2 Chan. Output
2 1762-IF4 Analog 4 Chan. Input
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CHANNEL O (SYSTEM) - Driver:
CHANNEL O (SYSTEM) - Driver:
60
CHANNEL O (SYSTEM) - Driver:
CHANNEL 0 (SYSTEM) - Driver:
CHANNEL O (SYSTEM) - Driver:
Yes
CHANNEL 0 (SYSTEM) - Driver:
Yes
CHANNEL 0 (SYSTEM) - Driver:
CHANNEL 0 (SYSTEM) - Driver:
Source ID: 1 (decimal)

Baud: 19200

Parity: NONE
Control Line
Error Detection: CRC
Embedded Responses:

Master en Electrénica Industrial y Automatica

DF1 Full Duplex

DF1 Full

DF1
DF1
DF1

Full
Full
Full
DF1 Full

DF1
DF1

Full
Full

No Handshaking

Auto Detect

Duplicate Packet Detect: Yes
ACK Timeout (x20 ms): 50
NAK Retries: 3
ENQ Retries: 3

CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
CHANNEL 1 (SYSTEM) - Driver: Ethernet
Hardware Address: 00:00:00:00:00:00
IP Address: 10.67.8.247

Subnet Mask: 255.255.255.0
Gateway Address:
Msg Connection Timeout
Msg Reply Timeout (x mS):
Inactivity Timeout (x Min):
Bootp Enable: No

Dhcp Enable No

SMTP Enable: No

SNMP Enable: Yes

HTTP Enable: Yes

Auto Negotiate Enable:
DNP3 over IP Enable: No
Modbus TCP Enable: No

Yes

10.67.8.254
(x 1mS) :
3000

15000

30

Duplex Edit Resource/Owner Timeout:
Duplex Passthru Link ID: 1

Duplex Write Protected: No

Duplex Comms Servicing Selection:
Duplex Message Servicing Selection:
Duplex lst AWA Append Character: \d
Duplex 2nd AWA Append Character: \a

Edit Resource/Owner Timeout: 60
Passthru Link ID: 1

Write Protected: No

Comms Servicing Selection: Yes
Message Servicing Selection: Yes

Disable EtherNet/IP Incoming Connection: No

Disable Duplicate IP Address Detection:
10/100 Mbps Full Duplex/Half Duplex

Port Speed Enable:

No

Contact:
Location:
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex

CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex Edit Resource/Owner Timeout:
60
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex Passthru Link ID: 1
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1l Full Duplex Write Protected: No
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex Comms Servicing Selection:
Yes
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex Message Servicing Selection:
Yes
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1l Full Duplex lst AWA Append Character: \d
CHANNEL 2 (SYSTEM) - Driver: DF1 Full Duplex 2nd AWA Append Character: \a
Source ID: 1 (decimal)
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Baud: 19200

Parity: NONE

Control Line : No Handshaking
Error Detection: CRC

Embedded Responses: Auto Detect
Duplicate Packet Detect: Yes
ACK Timeout (x20 ms): 50

NAK Retries: 3

ENQ Retries: 3
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Name Number Type Rungs Debug Bytes
[SYSTEM] 0 SYS 0 NO 0

1 SYS 0 NO 0

2 LADER 13 NO 111
TEMPALARM 3 LADER 3 NO 29
MOTOR 4 LADER 11 NO 279
VISCOSIMET 5 LADER 14 NO 254
COMPVISCO 6 LADER 5 NO 77
CONTVALBOM | 7 LADER 6 NO 111
MANUAL 8 LADER 10 NO 152
TOMADATOS |9 LADER 6 NO 188
PISTON 10 LADER 10 NO 261
ALTTANQUE 11 LADER 4 NO 49
SEGTANQUE 12 LADER 4 NO 51
BUSCARPOSI 13 LADER 7 NO 140
RESETPIST 14 LADER 5 NO 152
ANIMACION 15 LADER 6 NO 117
PISTONFOND 16 LADER 4 NO 72
STOP 17 LADER 9 NO 283
PINTONMED 18 LADER 9 NO 194
PAROEMERGE | 19 LADER 11 NO 173
ALARMANIVE | 20 LADER 6 NO 215
PUNTOMEDIO |21 LADER 5 NO 70
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Name Number Type Scope Debug Words Elements Last
OUTPUT 0 O GLOBAL NO 24 8 07
INPUT 1 | GLOBAL NO 63 21 1:20
STATUS 2 S GLOBAL NO 0 66 S:65
BINARY 3 B GLOBAL NO 11 11 B3:10
TIMER 4 T GLOBAL NO 21 7 T4:6
COUNTER | 5 C GLOBAL NO 3 1 C5:0
CONTROL | 6 R GLOBAL NO 3 1 R6:0
INTEGER 7 N GLOBAL NO 51 51 N7:50
FLOAT 8 F GLOBAL NO 6 3 F8:2
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JEE,
LAD I - PFrogrumm Frincipal --- Tabtel Funge in File = 13

ILE] l.rrpT-:‘ilhﬂ.tl'l:

SHE Fiic Nenbor NE
(L] Jl.rrpT-:‘hh'nl:l'l:

SHE Fiic Nembo (ET
[aar: l.rrpT-:‘ilhﬂ.tl'l:

SHE Fiic Nenbor (1E
LLTL Jl.rrpT-:‘hh'nl:l'l:

SHE Fiic Nenber (W5
[Hks l.rrpT-:‘:lh'n.lrl:

SHE Fiic Nenber [REI}
[0S Jl.rrpT-:‘hh'nl:l'l:

SHE Fiic Nember L:14
[ l.rrpT-:‘:lh'n.lrl:

SHE Fiic Nenber O:i&
L} Jl.rrq:T-:‘:lh'nh'l:

SHE Fiic Nember [RE N
(R l.rrpT-:‘:lh'n.lrl:

SHE Fiic Nenbe [RE E
[0E Jl.rrq:T-:‘:lh'nh'l:

SHE Fiic Nembo [NE
[ia l.rrpT-:‘ilh'n.tl'l:

SHE Fiic Nenbor [BE-. 1]
i Jl.rrpT-c'hh'nl:l'l:

SHE Fiic Nembo [RE L
Page 1 Momclay, Mucowk 06, 2018 - 13.327.34
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LEEE

LAD 3 Fragramm Frincipal

Totel Funge in Flle 13

L D )—|

Mosmsday, ARugusek Di,

018

13,2734
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LE NS
LA 3 TENPLLENH Alerze por nzcnec &8 taomerebure Tobal Runce i= Flls 1
Tozpeeirs il
Aol mmmr do e brrren e

T AT
SRR LT X0
L] —| Aebroudime I— {reder T | A0 F i

Sowree & HIT43 i}
i
Souree B W1
i

= -

L] BRI —

Faca 2 Mo=diay, Aucusb DE z01@ 13.27 3%
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AAR
LAD 4 - MOTOR - Control del motor en automatico --- Total Rungs in Fille = 11
Bit que indica si
estamos en mamal o
AT,
SHR | B3:1 | RET
0000 —| Sulmoatine | :5: lRﬂml |—
SCP
00al Scale wParameters
Tt Wil
0=
Tyt Min. i}
0=
Tyt M 100
100=
Scaled Min i}
0=
Scaled Max 31680
31680
Ot ol0
0=
Setn del variador de Sata del vaniador de
5 N 5 -
B30 Ol
oo | | £
E] 8
Bal 1766
Bit de seleccion de
senfido werso del
varador de Sentido FI del
femencis vaniadm
| SENTIDOFW - FWVARIADOR
B3:0 [a 1]
0003 1 E -
9 1
Bul 1756
Bit de sentido
Forward del variador Senfido
de velocidad imerso del wariador
B30 [e1]
0004 =l L
10 10
Bul 1766
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAR
LAD 4 - MOTOR - Control del motor en automatico --- Total Rungs in Fille = 11
Bit de marcha dal
“varsdor de Miarcha del vaniador
velocidad de frecuencia
[+33]
0005 | | {2
11 11
Bul 1766
Activacion de la
bomba
23]
(L3
1
Bul 1766
Artivacion dela
valula
o
!
2
Bul 1766
Bit de marcha dal Bitdeblogoe de la
velocidad T
B30 B30
0005 | | | ONZ | {L>
11 1 2
La mezrls seba
teminado.
Bid
{1
13
La mezcls esta
denito del marpen de
e dela
viscpgidad
B3d
U
14
Temporizador
‘ntilizade para
Bit de marcha dsl reslizar ma
varisdor de aceleracion en
oG mmmsaox
0007 | | Timer On Delay —{ B —
11 Timer T44
Time Base o0 | o—
Presat 1=
Acoom 0=
Page 2 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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AAR

LAD 4 - MOTOR - Control del motor en automatico --- Total Rungs in Fille = 11
Temporizador
‘ntilizads para Mo se permite &l
reclizar 1ma Velocidad que le Bit de bloque de 1a camibio de velocidad
aceleracion en estoy exigiendo sl acelercion del debido am

Source A W72

0010

Page 1 Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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AAA

LAD 5 - VISCOSIMET - Medlda de viscosldad y tlempo de establlidad --- Teotal Rungs in Flle - 14

Bit quoe imdica =i
EStamns en mamal o
i la g

| RET
0000 | Fetmn |—
Porcentaje DEpdm;
varisble empleads
ﬁul:nlus.
ATD
0001 Add
Sonmce 4 NT4
1=
Sounce B 100
100
Diest 75
100
Porcentsje calonkado
meime caboulado
ﬁhﬁuﬁi{hﬂ.
oV
oo Divide
Soumce A N5
100
Sounce B 1000
10000
Diest F&0
1.00=
Porcentaje nuinimy;
variable empleada
ﬁul:nlus.
[ L] Subtract
Soumce A 100
100
Sounce B N4
1=
Diest NT6
0=
Porcentsje calonkado
ImmET para la
E—
- PORCENTAIEMIN
oy
0004 Divide
Soumrce A ]
90
Sounce B 1000
10000
Deast Fil
09
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAR
LAD 5 - VISCOEIMET - Medlda de viacosldad y tiempo de establlidad --- Total Rungs in Flle = 14
L_imiz_mt
viscosidad para que
32 Considere como
A meFrls corecta.
0005 Dofultiply
Sowmrce A N7
GG
Sounce B Fid
1.00=
Deast NTE
0BG
Limite inferiar de
viscosidad para gue
32 Considere como
ma mezrcls comedta.
MUL
0005 Dofultiphy
Sonmce 4 N7
i el e
Sounce B Fil
0002
Diest N79
i e
Viscosidad gue esta
mdiendo en este
momento &l La viscomidad es
ViSO, estaile
| VIBACTUAL | ESTABIIDAD |
LI 0
0007 Limit Test €
Low Lim. NT9 12
20354
Test N3
000
HighLim N8
2080
La viscosudad es
establa.
e Move
12 Source N3
2000
Deast NIT
i e o
Thennpo en el ozl &
La viscosidad es. da por estabilizada
estabila, 1a viscosidad.
| ESTABILIDAD | | TESTABILIFACION
Bi0 TON
0000 | | Timer On Delay — B ——
12 Timer T40
Time Base 10 —D—
Presat 0=
Acomm 0=z
Fage 2 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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ALR
LAD 5 - VISCOEIMET - Medlda de viacosldad y tiempo de establlidad --- Total Rungs in Flle = 14
Tiempo en el ol se
da por estshilizada La meer]s se ha
Ia viscosidad TErminado.
T4:0 Bi0
0010 { | L
D 13
Tiempo en el oml se
da por esthilizada
la viscosidad
T40 J5F.
001l -4 | Fungp To Subroutine
D SEF. File Momber L]
[
0012 | Fetmm |—
0013 {{ ENDY +—
Page 1 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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AAR
LAD & - COMPVISCO - Comprovacifn gue la mezcla es valida --- Total Rungs in File = §
L_imiz_mt
viscosidad para que
32 Considere como
A meFrls corecta.
SHE | M
0000 —| Sulroatine | Defultipty
Sowmrce A NT:10
1000=-
Sounce B Fid
101
Diest N8
020G
Limite inferiar de
viscosidad para gue
32 Considere como
ma mezrcls comedta.
MIUL
00al Dofultiphy
Sonmce 4 NT:10
1000
Sounce B Fil
000
Diest N8
304
Viscosidad gue esta Lamercls est
mdiendo en este ‘demiTo del marzen de
momento &l ara dela
ViSO, wiscosidad
| VIBACTUAL | MEZCLAVAIIDA
LIM il
0002 Limit Test {1
Low Lim. NT9 14
20354
Test N3
2000
Hirh Lim NT8
20806
| RET
0003 | Fetum |—
0004 { END "+—
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAR
LAD 7 - CONTVALEOM --- Total Rungs in Flle = &
Bit que indica si
estamos en mamal o
AT,
SHR | B3:1 | RET
0000 —| Sulmoatine | :5: lRﬂml |—
Bit que mdica la
espera de decision
por parte del
La mezcla se ha usmario en el SCADA
Ermnsdn. Wﬂmﬁr.
0001 I} ¢
£} 15
Bit que indica 1a
espers de decision El veuerio como
‘por parie del operario desde el
Enano en el SCATDA SCADA ha decidido Artivacion de ln
%ﬂmﬁ. wverter 1a mencla vahmla
B30 B3l (0]
0002 | { | {Ls
15 1 2
Baul 1766
El veumrio comy
adnyinistrador ha Activacion dela
deddido verter Ia bomba
nexcia BovEA
- VERTERADMIN -
B31 U
| | 1
2 Bul 1766
Bit de contimacion
ﬁd&mﬁl
cy
T
E]
Bit de continnacion
del procese enplaada
e vertir.
[ spop
B3l TSR
0003 | Funyp To Subroutine
3 5SBE. File Momber 17
| RET
0004 | Fetum |—
0005 { END +—
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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LAD 8 - MANUAL - Control manual de todo el slstema --- Total Rungs in Flle = 10
Bit que indica si
estamos en mamal o
AT,
SHR B3:1 | RET
5
SCP
00al Scale wParameters
Tt Wil
0=
Tyt Min. i}
0=
Tyt M 100
100=
Scaled Min i}
0=
Scaled Max 31680
316802
Ot ol0
0=
Setn activada desde Sata del vaniador de
&l modo mams]l frecuencia
B3:1 Ol
o002 { | £
] 8
Bal 1766
Sentide Forerard
activado desde &l Sentido FW del
oo mamnal vaniadm
Bil [a31]
0003 { | ¢
9 o
Bul 1756
Lentido Feverse
acivado desde &l Senfido
modo mamnal imverso del variador
B3l [e1]
0004 { | o
10 10
Bul 1765
Mincha del variador
de velocidad en modo Marcha del variador
meamal de fiecuencia
B3l (v}
0005 { | £ >
4 11
Baul 1765
Banba activadsd
desde &l modo Acnacionde la
el bomba
Bil [a 1]
0005 | | £ 3
& 1
Bul 1756
Page 1 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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AAR
LAD 8 - MANUAL - Control manual de todo el slstema --- Total Rungs in Flle = 10
Valvula activada
desde el modo Activacion de la
- VALVULASCADA - VALVULA
B3l 0:0
00T ] | [
7
Bul 1756
—
0008 | Fetmm |—
Page 2 Monday, August D&, 201B - 131:27:2&
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AAR
LAD 9 - TOMADATOS - Localizacifn de la poeicifn de mayor esfuerzo --- Total Rungs in File = &
Empleado para contar
&l memern de
repeficionss ames
de tomar mnesiras de
esfieran.
| CONTADORSUBIDASDN
SHE C5:0 | RET
0000 ————{ Sulroatine F——————IIIIIIIIII”IIIIIIIII | Fetum F————
o
Activacion de la
[e]
e ey
E]
Bul 1756
Diatos del asfierzn
mobor fomados.
| TODOSLOSDATOSTOMADOS
Bil
1k
IE}
Al en ls que se Tosicion de toma de
enrueniTa el pi datos.
& | POSAICANZADA
GRT B3:1
00al Greater Than (4=B) { 3
Source A HN7:12 11
0=
Souarce B N4 Posicion en ks que
10z realiza la toma de
datos de viscosidad
-ATD
Add
Source A N7:14
10
Somce B 200
200
Diest N7:14
10

Fage 1

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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AAR
LAD 9 - TOMADATOS - Localizacifn de la poeicifn de mayor esfuerzo --- Total Rungs in File = &
Altura tomsda por el
sensor laser en 1a
onal realizs el
Posicion de toms de Esfiersn que esta mayar esfiserzn del
datos. realizando el motor. b0
| POSALCANZADA | POSESFUERZOMAXIMD
B3l B30 GRT —— MOV —
002 | | | OBS | Greater Than (A=H) Move
11 o Sonmce A NT:11 Source N7:12
10 0=
Souwrce B NT-18 Diest N7:19
0= 10
Exfiserzo mencmo del
mbor realizado
chrane L toma de
dates de I
viscosidad
—— MOV —
Move
Source NT:11
10
Diest NT:18
0=
Alara en la qoe se Diatos del ecfierzn
encuenira el pi motor tomsdos.
GEQ B3l
0003 Grir Than or Egl (A=H) L7}
Soumce 4 NT:12 13
0=
Souce B NT17
GG
Alara en la qoe se
encnenira el pi
GEQ
Grir Than or Egl (A=H)
Soumce 4 NT:12
0=
Source B NT:15
2800-=:
| RET
0004 | Fetum |—
0005 £ END —
Page 2 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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AAR
LAD 10 - PISTON - Control del piston en automatico ein termipmar mezc --- Total Rungs in File = 10
Bit quoe imdica =i
EStamns en mamal o
Wl
SHE. | Bil
(L] —| Sulroutine | |}
5
Bit de mercha del
wariador de
welocidad.
. MARCHA
B30
=
11
El usoane oomoe
operario desde &l
SCATA ha decidido
werter la meerls
| VERTER
B3l
1k
1
BET —
I;Fm I
| RESEEO
_m ——————————————
Jump To Subroutine
SHE. File Mismber 14
Enpleado para contar
el memeno de
- Posiciih B
de tomer mmestras de Altora en la que 5= mici del imicial{Fomdo dal
efinermn. ennenira el pi alcanrads alcanemds
| CONTADORSUBIDASDN | *
C50 LEQ B3l
0ol e e | ] e Thenor Bgl (A=) |— S e L3
ni Souwrce A N2 12
0=
Souce B N3
0=
Enpleado para contar
&l memenn de
L Possici
de tomer rmssiras de imicial{Fondo del Artivacion de la
| CONTADORSUBIDASDN |
C50 B3l (31
W e e e e (L
ni 12 4
Bul 1766
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAR
LAD 10 - PISTON - Control del piston en automatico ein termipmar mezc --- Total Rungs in File = 10
Enpleado para contar
&l memenn de
L Posicst
de tomer mesiras de Diatos dell exfierzo imicial{Fondo dal
esfierzn. motor tomados. it alcamzada.
| CONTADORSUEIDASDN | TODOSLOSDATOSTOMADOS |
C30 B3l Bil
LLE] |
ni 13 12
Al en ls que se Activacion da la
Less Than or Egl {A==H) {1l
Source A N2 4
0= Bul 1765
Sorce B N3
0= Activacion dela
(a1
(L3
3
Bal 1765
Enplesado para contar
&l mmmeno de
de tomer mesiras de Diartos dell esfiserzo imicial{Fondo del
exfinarzn. 0T tomados. it} alcamzada.
- CONTADOESUEIDASDN ~ TODOSLOSDATOSTOMADOS
C50 B3l Bil
oo | |
o 13 12
Alturs en la que se Activacion de la
ROSLASR.  BAADABSTON
G Them or Egl (A=E) L
Source A W12 4
0= Bul 1766
Source B W17
666 Artivacion de la
subida del pi
(a1
{10
3
Bal 1765
Enmpleado para contar
ol mumero de
Tepeticiones anbes
Artivacion de la de bomar rmestras de
[e51] CTU
0005 { | Conmt Up o —
3 Cinmber C510
Bul 1766 Preset 3O —
Arnum 0=
TSR
0005 JFumip To Subnoutine
SEE. File Nomber e
Fage 2 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAR
LAD 10 - PISTON - Control del piston en automatico ein termipmar mezc --- Total Rungs in File = 10
TSR
a7 JFump To Subroutine
SEF. File Nomber 13
——

000s | Fetmn |—
000 {{ END —
Page 3 Monday, August 0O&, 201B - 13:2T7:26
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ALK
LAD 11 - ALTTANQUE - Se calcula la distancia entre el sensor ¥ el ligui --- Total Fungs in File - 4
CALTMAMIIQ
SHE. AT
. |
0000 —| Subroutine Add
| Somce A NT:13
0=
Somce B NT:.16
656"
Dest NT:17
666
Alra midma del
0001 Add
Soumce A NT:13
0=
Soue B 1800
1000
Dest NT:15
2800=
I RET
00 | Reum |—
0003 { END " —
Page 1

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26

28
MODERNIZACION DE UNA DISPERMIX



ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 12 - SEGTARQUE - Plston no e mieve mag alla de sug limites --- Total Rungs in Flle = 4
Altws en la que se Activacion de la
SER GEQ 7]
0000 —| Subroutine |— Grir Then or Egl (A=E) £
Smoe A NT:12 3
0= Bul 1756
Smmce B NT:15
2800=
Al en ls que se Artivacion de la
o  sRADAPSTON
001 Less Than or Eql (A==E) L
Source A N2 4
[ Bul 1766
Source B N3
0=
| RET
Fage 1 Monaay, Auguat 06, 201E - 13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 13 - BUSCARPOEI --- Total Rungs in Flle = 7
Empleado para contar
&l memern de
repeficionss ames
de tomar mnesiras de
| RET
D000 | Fetmn |—
Activacion da la
 BAADABSTON
L1}
0001 {10
4
Bul 1765
Activacion de la
suhida del pi
O
{7
3
Bul 1765
Posicion de maximo
exfizerzn motor Altyra en la que se Activacion de la
RoSEaR R  BAADAPSION
B3l LEQ (a1}
W ) e | Lass Thenor Bgl (A==E) {13
14 Somce A NT12 4
0= Bul 1765
Somce B NT19
10= Posicion de manimn
esfineran motor
alcanradn.
B3l
{ L
14
i Tienpo que €
Posicion de maximo corwless pasa enla
exfizerzn motor posicion de esfoerzo
| POSESFMAXALCANZADA | TEMPOESTACION
B3l TON
0003 | | Timer On Delay B ——
14 Tirmer T43
Time Base 10 —DH+—
Presat 10
Acomm 0=
Page 1 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 13 - BUSCARPOEI --- Total Rungs in Flle = 7

Tiempo que al

cowless pasa enla

‘posicion de esfiserzn

 TRBosSTACONTN msEmO
0004 I} Funp To Subroutine
DN SER File Mmmber 14
[

005 | Fetmn |—
0006 ¢ END r—|
Page 2 Monday, August D&, 201B - 131:27:2&
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

LAD 14 - RESETPIET - Resetea las condiclones inicilales para el plston --- Total Rungs in Flle = 5

L Saronine

Fage 1

Monday, August O&,

201B - 13:2T7:2E
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

LAD 14 - RESETPIET - Resetea las condiclones inicilales para el plston --- Total Rungs in Flle = 5

Activacion de la
i el 1

Posicion en ks que

Bul 1766

{ END—

Fage 2

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 15 - ANIMACION - Datose calculados para el SCADA --- Total Rungs in Flle = &
Viscosidad que esta
mdiendo en este Diiferencis entre la
omenin & viscosidad real v la
wisCosimetra. ideal
0000 —| Sulroatine |— (Grir Them or Egl (A'=B) Subdract
Smmce A N73 Soumrce A N3
2000 2000=
Smmce B 710 Sounce B NT:10
1000 1000=2
Diest N7
1000=-
Viscosidad que Diiferencis entre la
ia que femer la viscosidad real ¥ la
mezcla ideal
CVEDEAL - DIFVISCOSIDADES
GEQ 5UB
00al {Grir Them ar Egl (A==H) Subdract
Source A HN7:10 Soumrce A NT:10
1000 1000=-
Source B N3 Sounce B N3
2000 20002
Diest N7
1000=-
w’rﬂﬂ.
i
002 Divide
Sonmce 4 T2
1000=-
Sounce B NT:10
1000=-
Diest Fi2
L=
Deensidad achol de
la meorls.
- DENSIDAD
MUL
0003 Mofulttipty
Soumrce A Fi2
L=
Sounce B 100.0
10002
Diest N
100=
| RET
0004 | Fetum l—
0005 { END +—
Page 1

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

LAD 15 - PISTONFOND - Comportamiento del platon despues de vertlr --- Total Rungs in Flle - 4

Bit quoe imdica =i
EStamns en mamal o
i la g

SER I B3l ——
0000 —|5u|rm | :S: | Remm I—

SCADA s decidido  Altura enla que se Activacién de

=
1 Source A N2 4

Source B NT13

Page 1 Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

LAD 17 - STOP - Fin del procesc perc no del programa --- Total Rungs in Flle - 9

Mo se permmite ]
camino de velocidad
debido am
deshordarmientn.

Velocidad que e
ety exiziendn al

Greater Than (A=H)

Time Bass a0 —o—

Source A W2

Source B NT26
0=

Fage 1

Monday, August O&,

201B - 13:2T7:2E
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 17 - STOP - Fin del proceso perc no del programa --- Total Rungs in File = 9
Nio se penmite &l
cambio de velocidad Velocidad que Ie Velocidad que le
debido am ety e ziendo 2l sty eximendo al
0003 { | Greater Than (A=H) Dlire
2 Source A N2 Souce N2
0= 100=
Source B W22 Deest N2
1002 0=
Acmvacionde la
B
0004 T
1
Bul 1756
Bit de paro del Velocidad que le
ammman despues de sty eximiendo al
“vertir la mercls M.
B3:1 —LES ———— TSR
0005 | | Less Than (A<E) Funp To Subroutine
15 Smmce A N12 SBR. File MNomber 4
0=
Smuce B 0l
0=
Bit de paro del Velocidad que le
ammman despues de sty eximiendo al Lamezclaseha
“vertir la meerls TN ‘termnimadn.
CPARD  VEIOODAD - PTERMINADO
B3l ——LES ——— B3:0
0005 —H E Less Than {A4<HE) {1
15 Smumce A N72 13
0=
Smuce B 0l Lamezcla esta
01 demito del marpen de
emmwdela
ieroidad
| MEZCLAVAITDA
B30
LUl
14
Doy
T2
{_BES
Dioomry.
T#1
{_RES
Tiempo en el ol s
da por estabilizada
1a wiscosidad
T40
t_RES
| RET
a7 | Betum l—
0008 { END +—
Page 2

Monday, August O&,

201B - 13:2T7:2E
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS

INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 18 - PISTONMED - Comportamlento del plston con viscosldad estable --- Total Rungs in Flle = 3
Bit quoe imdica =i
EStamns en mamal o
Wl
SHE. | Bil | RET
0000 —| Sulmoatine | =5= lRﬂml |—
Bit de mercha del
wariador de
welocidad.
. MARCHA
B3:0
=
11
Lamezcls se ha
‘terminadn.
- PTERMINADO
B3:0
=
13
El vsummio como
‘operario desde el
SCADA ha decidido
werter la mezrls
B3l
1k
1
J5R.
00al JFump To Subnoutine
SEE. File Nomber L 0jai |
Alhura en la que se Activacion de la
Rt  BATADABISTON
—GRT ——— o0
0002 Greater Than (A-B) {3
Source A N7:12 4
0= Bul 1766
Somce B NT:24
0=
Alhura en I3 que se Activacian de la
encreniTs el i gixh(’dﬁ 0
LES o0
[LLIE] Lesz Than (A<B) { 3
Source A N712 3
0= Bul 1766
Source B N5
0=
Temporizador
wutilizady para
desacelerar misniTas
se bnsca la posicion
TON
0004 Timer On Delay — B ——
Timer T435
Time Bass 00l —¢O—
Presat 10=
Acomm 0=
Fage 1 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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AAA

LAD 18 - PISTONMED - Comportamiento del pilston con viscosldad estable --- Total Rungs in Flle - 3

Temporizador
‘ntilizads para

desmoalerar mieniTas Velocdad que le
5o usca ks posicion estoy exigiendo al

$ia del Hani
45
] |

TINCOT.

GRT

DN

Somre A
Somce B

Greater Than (4=H)

NT2
0= 0=
50 Source B 1

50= 1=

{ END >—

Fage 2

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26
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INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 19 - PAROEMERGE - Parc de emergencia o reinicic del programa --- Total Runge in File - 11
Paro de emerrencia
del sisterma y de
El sensaor de i Puests en las
esta fimcomemnds de condiciomes
| FALLOSEWSORLIQUIDO | | PAROEMERGENCIA |
SHE. Bi2 Biz2
1 /]
Bit que indica s
estanns &0 mamsl o
abomatics. Y
] |
11
5
RET
P -
Activacion de la
bomiba
0:0
0001 U
1
Bul 1756
Hl wmrio como
operario desde el
SCADA ha decidido
‘verter 1a mezcla.
B3l
0002 U
1
Activacion de la
| VALVULA
0:0
0003 U
2
Bul 1756
Mo s pemmite &
camibio de velocidad
debido 3w
deshordanienta.
B3:2
0004 {1
2
Velocddad que l=
estoy eximiendo al
moioT.
MO
0005 Dlove
Soumce a
0=
Dest N72
0=
Page 1 Monday, August D6, Z01B - 13:27:26
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AAA

LAD 19 - PARDEMERGE - Parc de emergencla o reiniclo del programa --- Total Rungs in Flle = 11

CEND>—

0010

Monday, August 0&, 201B - 13:27:26

Fage 2
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INDUSTRIALES

LAD 20 - ALARMANIVE --- Teotal Rungs in Flle - &

Master en Electrénica Industrial y Automatica

La mezcla esta

Bit de marcha del
variador de

El sensor de lipmido
ests fimoionanda de
forma emones.

—
=

—
=

Fage 1

Monday, August O&,

201B - 13:2T7:2E
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

LAD 20 - ALARMANIVE --- Total Rungs 1in Flle = &
Nio se penmite &l
cambio de velocidad Bit de marcha dal Velocidad que le Velocidad que l=
debido am variador de estoy eximiendo al sty eximendo al
000 |} | Greater Than (A-E) Maove
2 11 Soumce A N2 Souce N2
0= 100
Soume B N2 Dest HN72
100= 0=
Nio se permite &l
cambio de velocidad Miarche del variador Valocidad que 1=
debido am de velocidsd en modo ety exigiendo al
deshordanTienta. mammal 0T
Bi:2 Bil MOV
0003 | | | | Move
2 4 Source N2
100=
Diest NT2
0=
i se permnite &l
cambio de velocidad
debido am
deshordarmienso.
| BLOCKCAMBIOVELOCIDAD
Bil2
£ 1
2
| RET
0004 | Fetmm |—
Fage 2 Monday, August D6, ZOD1BE - 131:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAR
LAD 21 - PUNTOMEDIOQ - Calculo del punto medio del liguido --- Total Rungs in Flle = 5
SHR | v
0000 —| Sulroatine | Divide
Sowce A NT:16
(v
Sounce B 2
.o
Diest N3
0=
ADD
00al Agdd
Sonmce 4 N3
0=
Source B 0
. i
Diest NTM
0=
SUB
002 Subdract
Sonmce 4 N3
0=
Sounce B 0
Mo
Diest NT25
0=

Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 131:27:26
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AR
Data File ©0 [bin} -- OUTPUT

Offset 15 14 13 121110 © &8 7 &€ 5 4 3 2 1 o

0:0.0 00 OO O 00 O 0 0 O 0 O 0 0 O Bul.l78E MicToLogix 1400 Series B
0:0.1 00 OO O 0 O @ 0 0O O 0 O 0 0O O Bul.176E MicToLogix 1400 Series B
0:0.2 00 0 0O 0 O O O O O @O O O 0 0O O Bul.176E MicroLogix 1400 Series B
0:0.3 00 00 O 0O O O 0 0O O 0 O O 0 O Bul.l7sE MicToLogix 1400 Series B
0:0.4 00 OO O 0 0 O 0 0 O 0 O 0 0 O Bul.l78E MicToLogix 1400 Series B
0:0.5 00 OO O 0 O @ 0 0O O 0 O 0 0O O Bul.176E MicToLogix 1400 Series B
0:1.0 0 0 0 0O O O 0O O O 0O @ O O 0 O O 1762-IF20FZ - Analog 2 Chan. Input, 2 Chan
0:1.1 0 0 0O 0O O 0O O O 0 0O O 0 O O 0O O 1762-IF20F2 - Analog 2 Chan. Input, 2 Chan
Page 1 {Radix Binary) Monday, August 0O&, 201B - 131:27:26
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA
Data File I1 (bin} INPUT
Offaet 1% 14 13 12 11 10 5% 8 7 € 5 4 3 2 1 @
=0. Bul.17&6 MicroLoglx 1400 Z2eries
=0. Bul . 17&6 MicroLogix 1400 ZSeries
=0. Bul.l17&6 MicroLoglix 1400 Series
0. Bul.l17&6 MicroLoglx 1400 Series
=0. Bul.17&6 MicroLoglx 1400 Z2eries
=0. Bul . 17&6 MicroLogix 1400 ZSeries
. Bul.l17&6 MicroLoglx 1400 Series
. Bul.l17&6 MicroLoglx 1400 Series

[ S S S S S S e -
Bl E W b B e L b H S B b S
oo e I e I e e Y e e e e e Y e Y e e Y e I e Y e Y e Y e [ e R e e |
CoooooCooCoDooooooG oo
o e o IO e N Y o O o o N o Y o R o o Y o O e N o Y o e Y e o |
oo e I e e e Y e O e e e e e O e e Y e I e Y e Y e Y e [ e e Y e |
CoooooCcooooDooo oo B0
o o I O o o o O o Y o Y o o O o o o Y o o s O o Y s Y o
OO0 000 0000000000000 oag
CooooooooooDoooooaE B0
o o IO e N e N e O o o o N o R o o Y o O e e Y e e o |
Lo e e I e e e e e e e e O e e Y e I e Y e Y e Y e Y e e Y e |
CoooooCooCoDooooooG oo

oOoooOooOoooOoOoOoOOoOOoOoO o0 OoOOooOoO OO

[=N=N-I-N-N--N-N=l =R =l -N =N =R =N === =]

L e e o e e e e o e e e R e e Y e e e

e Qe e e e e e e e e e e e e e e e o o e ]

[=N=N=-p-N=-N- =N Nl === =R =N === =]

176£2-IFZ0F2
176£2-IF20F2
1762-1IF20F2
176€2-IF20F2
176£2-IF20F2
176£2-IF20F2
1762-1IF4 -
1762-IF4 -
176£2-IF4 -
17E£2-IP4 -
1762-1IF4 -
1762-IF4 -
176£2-1IF4 -

- Analog 2 Chan. Input,
- Analog 2 Chan. Input,
- Analog 2 Chan. Input,
- Analog 2 Chan. Input,
- Analog 2 Chan. Imput,
- Analog 2 Chan. Input,
Analog 4 Chan. Inpu
Analog 4 Chan. Imput
Analog 4 Chan. Imput
Analog 4 Chan. Imput
Analog 4 Chan. Input
Analog 4 Chan. Imput
hnalog 4 Chan. Input

B bd B B3B3 kI HE O EEEEE

Page 1 {Radix Binary)
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Universidad deValladolid

ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

Data Fille 52 (hex} -- ESTATUES

Main

Processor Mode E:1/0 - E:1/4 = Remcote Bun

n Power up Go To Fun (Mode Behavior) E:1/12 = 0
First Pams 5:1/15 = Ho

Free Bunning Clock £:4 = 1110-0100-1111-1011

Proo

08 Catalog Number E:57 = 1400 Uger Program Type E:E3 = 9108h
0B EBeries E:58 = B Compiler Revision Humber E:64 =
05 FRE E:50 =

Processor Catalog Number E:60 =

Processor Eeries £:8]1 - B

Processor FEN 5:62 =

Boan Times

Maximm [(x10 ms) £:22 = 18

Watchdog (x10 ms} E:31 (high byte) = 10
Last 100 uEec Scam Time £:35 = 13
Ecan Toggle Bit E:33/9 = D

Math

Math Cwerflow S=lected E:2/14 = O
hwerflow Trap E:5/0 = O

Math Register (lo word) £:13 = 0
Math Register (high word) E:14-E:13 = O

Carzry B:0/0 = O Math Begister (32 Bit} B:14-B:13 - D

OverElow E:0/1 = @
Eeroc Bit E:0/2 = 0
Eign Bit E:0/3 - 0

Chan 0

Processor Mode E:1/0- 5:1/4 = Remote= Run
Hode Address E:15 [low byte) = 0

Baud RBate E:15 {(high byt=] = 2

Channel Mode 5:33/3 = 0

Comms Active E:33/4 = 0

Incoming Cmd Pending E:33/0 = D

Msg Reply Pending E:33/1 = O

Dmbug

Euspend Code E:T7 = O
Euspend File E:B = O

Errore

Fault Override At Power Op E: 1/8 = D Fault Foutin= £:29 = 0
Etartup Protection Fault E:1/9 - 0 Major Error £:6 = Oh
Major Error Halt £:1/13 = 0

Owverflow Trap 5:5/0 = 0 Error Description:

Control Register Error B:5/2 = 0

Major Error Executing User Fault Btn. E:5/1 = 0
Battery Low £:C/11 = 0

Input Filter Belection Modified £:5/13 - 0
AECII Etring Manipulatiom error 5:5/15 = 0

Protection

Deny Future Access £:1/14 = Ho
Data File Owverwrite Protection Lost 5:38/10 = Falge

Me=m Module

Memory Module Loaded On Boot 5:5/8 = 0

Pasgword Mismatch E:5/% = 0

Load Memory Module On Memory Error E:1/10 = O
Load Memory Module Always B:1/11 = O

n Power up Go To Bun (Mode Behawvior) E:1/12 = O
Program Compare E:2/9 = 0

Data File Owerwrite Protection Lost B:36/10 = O

Foroes

Forces Enabled E:1/5 = Yesm
Forces Installed £:1/6 = No

Outgoing Msg Cmd Pending 5:33/2 = 0

Fage 1

Monday, August O&,

Z01B

13:27:26
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

Data Fille B3 (bin} -- BINARY

Offaet 15 14 13 1z 11 10

[}
®|
=]
L
;n
s
()
X}
™
(=]

[Symbol] Description

B30 00 00O O OO0 O OO0 OCOO OO0 0
B3:1 00 00O O 0O O O 00 O 0 O 0 0 O
3.2 0 0 0 0O 0 O O O O 0 O 0 O 0 0 O
B33 00 00 O 0 0 O OO0 O 0 O OO0 0
B34 00 00O O 0O O O O0O0GOOCO QTG GGODO O
B3:5 00 00O O 0O O O 00 O 0 O 0 0 O
B3:E 0 0 0 0O 0 O O O O 0 O 0 O 0 0 O
B3:7 00 00 O 0 0 O OO0 O 0 O OO0 0
B3.8 00 00O O 0O O O O0O0GOOCO QTG GGODO O
3.5 0 0 0 0O 0 O O O @ 0O O @ & O 0 0
B3:10 0 0 0 0O 0 O O O O 0O O 0 O 0 0 O
Page 1 {Radix Binary) Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

Data File T4 -- TIMER

Offset EN TT DN BASE PRE ACC  (Symbol] Descriptiom
Td:0 00 0 1.0 sec an 0 ([TESTABILIZACION] Tiempo en el cual Se da por estabilizada
Td:1 00 0 1.0 sec 10 0 Doomy.

Td:2 00 0 1.0 sec 10 0 Doomy.

Td:3 0 0 0 1.0 sec 10 0 ([TIEMPOESTACION] Tiempo que e1 cowless pasa en la posiciém
Td:4 00 0 .01 sec 10 0 ([TACELERACION) Temporizador utilizado para realizar una ace
T4:5 00 0 .01 sec 10 0 ([TDOECELEMED) Temporizador utilizads para desacelerar mientr
Td:6 0 0 0 .01 sec 10 0 (TDECELEFONDO) Temporizador empleado para desacelerar depermn
Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AR
Data File C5 -- COUNTER

Offset OU CD DN OV UN OA DRE ACC  (Symbol] Descriptiom

C5:D 00 0 0 O O 3 0 ([CONTADOCRSUBIDAS] Empleads para contar el numero de repetic

Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AR
Data File BE -- CONTROL

Offset EN EU DN EM ER UL IN FD LEN EOS  (Symbol) Descripticn

RE:D 00 00 O 0 0 O 0 o

Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA
Data Flle H7 (dec} -- INTEGER

Offaet 4] 1 2 E ] 4 5 & 7 a o

N7:D ] &0 D 2000 1 101 99 20&2& 208D 20394

N7:10 1000 10 D o in 2300 EEE EEE o 1D

H7:20 1000 100 100 o o a o o o o

H7:30 ] ] o o Q a ] o o o

NT:40 ] ] D o 0 a o o o o

N7:ED 4]

Page 1 {Radix Decimal) Monday, August 0&, 201B - 13:27:27
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INDUSTRIALES
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AR
Data File F@ -- FLOAT

Offast 0 1 2 3 4

FB:0 1.0 0.98 1

Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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AAA

COM 0 - Untitled

Address (Symbel) =Valne [Description]

Page 1 Monday, August 0O&, 201B - 13:27:27
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ESCUELA DE INGENIERIAS
INDUSTRIALES

Universidad deValladolid

Master en Electrénica Industrial y Automatica

AAA

Address/Symbol Database

Address Eymbol Scopa Description
B3:0/1
B3:0/2 ACELERACICH Clobal Eit do blogue de la aceleracifn del motor.
B3:0/3
B3:0/4
B3:0/8 EETAMOTCR Claobal Sgta del variador de Crocusncia.
B3:0/9 SENT IDOFW Clobal Bit de seleccifin da sentido inversc del variador da fracuancia.
B3:0/10 ESENT IDOREV Claobal Bit de sentbido Forward del variador de welocidad.
B3:0/11 MARCHA Claobal Bit de marcha del variador de welocldad.
B3:0/12 EETAEILIOAD Claobal La wiscosldad es establa.
B3:0/13 PTESMIKADD Clabal La mazcla sa ha terminado.
B3:0/14 MEZICLAVALIOA Global La mazcla esta dantro del marngen da arror da la viscosidad.
B3:0/15 FEEGUSTARIO Global BEit que indica la aspers de dacisidn por parta del uwsuario an el SCADA respacto s1
B3:1/0 ALTEMP Claobal Alarme de bamparatura.
B3:1/1 VERTER Claobal El usuario como oparario desda &l SCAOA ha decidido wverter la mazcla.
B3:1/Z VERTERADMIN Glaobal El usuario como administrador ha dacldido wvarter la mezcla.
B3:1/3 ACTIVART Global BEit de comtimacitm del proceso emplasds despuds da wertir.
B3:1/4 MARCHAMAR Glabal Marcha del variador de welocidad en modo manuoal.
B3:1/% AOTO Global Bit que indica 5l astamos en mamial o aubtomatico.
B3:1/& BOMEASCAOA Claobal Bomba activadad desda &l modo manual.
BI:1/T VALVULASCAOA Global WValwula activada dasde el modo m=nual.
B3:1/8 SETAMAK Glabal Seta activadas desda ol modo manual.
B3:1/9 FEMAK Global Sentldo Forwerd activedo desda &l modo mamual.
B3:1/10 REVHAN Glaobal Sentldo Eavarse activado desda &l modo mamual.
B3:1/11 POSALCANTADA Clobal Posicito de toma da dakos.
B3:1/12 FOSINIALC Global Posicifo inicizl (Fondo del deposito) alcanzada.
B3:1/13 TOOSLOSOATOETOMADDSE Clobal Datos del esfuerzo motor tomedos.
B3:1/14 POSESPMATALCANEATR Global FPosicifo de méximo esfuerzo motor alcamzado.
B3:1/1E FARD Clobal BEit de paro dal automats despuas oa vartirc 1la mezcla.
BI:Z/0 FAROEMERCERCIA Clobal Faro de emergancia dal sistama ¥ da puasta an las condiclonas indiclales.
BI:Z/1 FALLOSENSORLIQUIDO Global El sansor da liguido estd funciooando de COCmE GITONdE.
BI:Z/Z BLOCECAMBEIOVELOCIOAD Clobal Mo s@ parmite el cambio da veloclidad dabldo 2 un dasbaordanianto.
B3:Z/3 CAMEIONIVEL Clobal Bit ampleads a0 la alama da nivel para parcivir flancos ascendientes.
BI:Z/4
S0 CONTADORSUHINAS GClobal Explasdo para conbar el numars de repeticlones antas da bomar muestras de safuarzo.
CE:Q/CD
F&:0 FORCENTAJTEMAL Global Porcantajae calcoulado miximo caloulado para la viscosidad.
F&:1 FORCENTAJEMIN Clobal Porcantajae calculado ninimo para la wiscosidad.
F&:Z PORCENTAJTE Glabal Porcantaia total.
I:0/0 CONTACTOHIVEL Clobal La mazcla esta ravasando al raciplanta.
I:0/1
1:0/2
I:
VIECOES IOAD Global
TALCT Clobal Temparatura actual dal sensor de bamperatura.
TALARM Clobal Temparatura méxima que puada alcanzar la mezcla.
VELOCIDAD Clobal WVelocidad gue le estoy exiglendo al motor.
VIEBACTUAL Global WViscosidad qua esta midiends an este momenbo ol viscosinetro.
ORQOTILLA Global Error admisible an la wiscosidad scboe 1004.
LHAXP Clobal FPorcantaje méximo; variable empleada para calculos.
LMINF Clobal Porcantaje minimo; variable empleada para calculos.
VISECOSIDADESTABLE: Global
LHAX Clobal Limite superior de viscosidad para que s& considera COMO una mezcla correcka.
LMIN Clobal Limite inferior de viscosidad para que s& considera COMO una mezcla correcka.
VIEIDEAL Clobal Viscosidad qua tandriz gua temer la mezcla.
ESFUERZOMOTOR Claobal Esfuarzo qua asta realizando 2l mobor.
POSLASER Clobal Alturs en la que 5@ aOocuenktra el pilstom.
FOEMIN Global FPosmin
FOEDISPARD Clobal Posicifo an la gue rezliza la toma da datos da viscosid=d.
FOEMAXTRAROOE Clobal Altura mixims del tangua.
ALTLIQUID: Global Altura actual de la mezcla.
ALTHAXLIQ Global
ESFUERZOMALIND Clobal Esfuarzo méximo del motor realizsdo dursnte la boma de datos de la wiscosddad.
POSESFUERZOMAX IMD Clobal Altura tomada por @l sensor laser an la cual realliza el s=yor esfuarzo del motor.
DIFVISCOSIOADES Claobal [Mferencia anotre la viscosldsd real y la ldazl.
DEKS IDAN Global Densidad actual de la mezcla.
VELMAXKDESBORODAMIENTO Clobal WVariable amplazda pars gqua si la marcla dasbarda no sobrepase la walocidad eritica.
BOMBEA Global Activacicn de la bomba
VALNTLA Clobal Activacién da la valvala
SUEIDAPISTON Clobal Activaciém de la subida oal pistdn.
BAJADARISTOM Clobal Activecién de la bajada dal pilston.
EETA Clobal Sgta del variador de frocusncia
0:0% FWVARIADOR Clobal Sentldo FW del variador
o:0F10 REVWARTADOR Clobal Sentido inwarso del variador
o011 MARCHAVARTADOR Global Marcha del veriador de fracuencia
0Z:3 TEMP Glaobal
E:0 Arithmetic Flags
E:0/0 Procassor Aritkmatic Carry Flag
5071 Procassor Aritkmatic OnderflowS Ovarflow Flag
8:072 Procassor Arithmatic Zero Flag
8:073 Procassor Aritbmatic Sign Flag
E:1 Procassor Moda Statusf Combrol
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5:140 Procassor Moda Eik O
5:1f1 Procassor Moda Eik 1
5:143 Procassor Moda Eib I
5:143 Frocassor Moda Eib 3
g:174 Frocassor Moda Eib 4
E:14E Forcas Enabled

Foroas Prasaot

Comms Ackiva

Fault Overrida at Powarup

Startup Protectlion Fault

Load Memory Module on Memory Error
Load Memory Module Always

Load Memory Module and BUN

Major Error Haltad

Access Denlad

FiTSL Pass

5T Panding

ST Emahlad

ETI Executing

Index Addressing Flla Range

Saved with Debug Single Stem

DH-4B5 Incoming Command Panding
DH-4B5 Message Raply Pending

DH-4B5 OQutgolng Message Commend Pending
Comms Servicing Selection

Currant Ecan Time/ Matchdog Scan Tima
Tima Base

Ovarflow Trap

Control Reglster Error

Major Err Datacted Executing UserFault Roukbing
MO-Ml Fefaranced on Dissbled Slot

Suspand Coda

10 Slot Enablas
I1/0 Slot Enablas
Math Eeglstar

Debug
Debug Eingla Step Fila
5:18 Debug Eingla Step Eraskpoint Rung
Debug
Debug
Debug

5:19 Eingla Step Brazkpoint Fila
5:20 Fault/ Powardown Eung
&5:21 Faulkty/ Powardosn Flle
E:2% Maximm Obsarved Scan Tima
Mvarage Scan Tima
Indax istar
5:3% I/0 Interrupt Pending
E:2E IO Intarrupt Pending
E:2T7 I3 Intarrupt Enablod
E:28 I/0 Intarrupt Enablod
E:29 Usar Fault Routing File Kumbar
E:30 ETI Setpoint
E:31 ETI File Numbar
B:3F 10 Intarrupt Executing
E:3F Extended Proc Etatus Control Word
E:33/0 Incoming Command Fanding
E:33/1 Moszane Raply Pendiog
5:33/2 Outgoing Message Command Pending
E:33/3 Sglection Etatus Tasar/OFL
E:33/4 Communicat Activa
E:33/5 Communicat Servicing Eelectiom
E:33/& Mossane Farvicing Salectlion Channel O
E:33/7 Mossane Farvicing Salection Channel 1
5:33/8 IntarTupt Latancy Control Flag
B:33/9 Scan Toggle Flag
E:33/10 DMscrete Input Inmtarrupt Beconfigur Flag
E:33/11 Onlina Edit Status
E:33/132 Onlina Edit Status
E:33/13 Scan Tine Timabase Salectiom

DOTR Control BHit

OTR Force Eit

Fass-thru Disablad

Fass-Thru Disablad Flag

DH+ Activa Node Tabla Enmabla Flag
Floating Poiot Math Flag Ddsable F1
Last 1 ms Scan Tima

Extended Minor Error Bits

DII Lost

ETI Lost

Momory Hodule Oata Flle Owerwrite Protactionm
Clock Calandar Yaar

Clock Calandar Month
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Clock Calandar Day

Clock Calandar Hours

Clock Calandar Minutas

Clock Calandar Saconds

ETI Intarrupt Timoz

I/0 Event Intarrupt Tima

DII Imterrupt Time

mMscrete Input Intarrupt- Flla Kumber
Mscrete Input Intarrupt- Elot Kumber
Discrete Input Intarrupt- Eit Mask
Discrete Input Interrupt- Compare Valua
Procassor Catalog Number

DMiscrete Input Inbarrupt- Raturn Kumbar
Discreta Input Intarrupt- Accumulat
Resarved, Clock Calendar Day of tha Weak
Last DIT Scan Time

Maximm Obsarved DII Scan Tima
Cparating System Catalog Numbar
Oparating System Earias

Oparating System FRE

Procassar Saries

Procassar Ravision

Usar Program

Usar Program Functbiomal Indax

Usar EAM Size

Flash EEFROM Sira

Chammel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Thamal [ Actiwve Hodas
Thamal [ Actiwve Hodas
Chamel [ Active Nodas
Chamel [ Active Nodas
Thamal [ Actiwve Hodas
Thamal [ Actiwve Hodas
o

E:8Z Tharmal Actiwve RHodas
E:83 DH+ Rcbiva Nodas
DH+ Rcbiva Nodas
DH+ Rcbiva Nodas
DH+ Rcbiva Nodas

TESTABILIZACION Clobal Tiampo an &1 cual se da por establlizada la viscosidad.
Doomy .
Doomy -
TIEMPOESTACION Clobal Tiampo gua ol cowlass pesa an la posicidn de asfucrro méximo.
TACELERACTON Clobal Temporizador utllizado para realizar ma acaelaracidno en rempa.
TOECELEMETY Clobal Temporizador utllizado para dasacelerar mientras s busca 1a posicifn media cal 1ic
TOECELEFONDO Clobal Temporizador ampleads para desscelarar dependiendo e la alturs del liquido.
TEMPALARN Global
MOTOR Global
VISCDSIMET Global
COMPVISCD Global
CORTROLVALVULABOMER Global
MAKIAL Global
TOMADATOS Global
a CORTROLFISTONR Global
1 ALTURALIQUIDOTARGOE Global
k] BOSCARPOSICION Global
4 RESETED Global
-4 ARTHACTION Global
1& FIETONFOEDO Global
1T ETOP Global
1= FIETONPUNTOMEDID Global
13 EMERCERCIAPARD Global
20 ALASMNIVEL Global
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