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Modo_Manual [FB3]

Modo_Manual Propiedades
General

Nombre Modo_Manual
Idioma KOP
Informacion

Titulo

Familia

Nombre
w Input

Boton Genera Cristal

Boton Genera LCD

Boton Modelo 1

Boton Modelo 2

Boton Avance Cinta

Boton Retroceso Cinta
w Output

Genera_Cristal
Genera_LCD
Genera Placas Grandes
Genera Placa Pequefia
TAPA_TIPO_2

w InOut

Cinta_Entrada
Cinta_INI
Cinta_INTER
Cinta_FIN

w Static

Pulso_Avance
Pulso_Retroceso
POS-ENT-INI
POS-INI-INTER
POS-INTER-FIN
Pulso_1
Pulso_2
Pulso_3
Pulso_4
Pulso_5
Pulso_6

Temp

Constant

Tipo de datos

Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool

Bool
Bool
Bool
Bool
Bool

Bool
Bool
Bool
Bool

Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool

Nidmero 3
Numeraciéon |Automatico
Autor

Version 0.1

Valor predet.

false
false
false
false
false
false

false
false
false
false
false

false
false
false
false

false
false
false
false
false
false
false
false
false
false
false

Tipo

Comentario

ID personali-
zado

Remanencia

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente
No remanente

Segmento 1: Seleccién de posicion de avance segun la posicion anterior del soporte
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#"Boton Avance

Cinta" #Cinta_Entrada #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-ENT-INI"
Ipl 11 1 1 1 (<)
1P| 1T 4 4 4 1S}
#Pulso_Avance
#Cinta_Entrada #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-INI-INTER"
Vi { | 4 4 {s}
#Cinta_Entrada #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-INTER-FIN"
4 4 { | Vi {s}

Segmento 2: Seleccién de posicion de retroceso segun la posicion anterior del soporte

#"Boton
Retroceso Cinta" #Cinta_Entrada #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-ENT-INI"
{P} Vi { | 4 4 {R}
#Pulso_Retroceso
#Cinta_Entrada #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-INI-INTER"
4 Vi { | Y {R}
#Cinta_INTER #Cinta_INI #Cinta_INTER #Cinta_FIN #"POS-INTER-FIN"
Vi Vi Z |} (R}
Segmento 3: Movimiento entre posiciones de entrada e inicial
#"POS-ENT-INI" #Cinta_Entrada #Cinta_INI
i° (s)
#Pulso_1
#"POS-ENT-INI" #Cinta_INI #Cinta_Entrada
int (s)
#Pulso_2
Segmento 4: Movimiento entre posiciones inicial e intermedia
#"POS-INI-INTER" #Cinta_INI #Cinta_INTER
{r| {s}
#Pulso_3
#"POS-INI-INTER" #Cinta_INTER #Cinta_INI
{N} {s}
#Pulso_4

Segmento 5: Movimiento entre posiciones intermedia y final
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#"POS-INTER-FIN" #Cinta_INTER #Cinta_FIN
I° | (R} (s)
#Pulso_5
#"POS-INTER-FIN" #Cinta_FIN #Cinta_INTER
In| (r) (s)
#Pulso_6

Segmento 6: Desplaza cristal a poscion

#"Boton Genera
Cristal"

#Genera_Cristal
{

A} U

Segmento 7: Desplaza LCD a posicion

#"Boton Genera
LCD"

#Genera_LCD
{ 1

A} U

Segmento 8: Desplaza las placas a posicion en funcién del modelo seleccionado

#"Boton Modelo
T

#"Genera
Placas Grandes"

{ 1

#"Boton Modelo

#"Genera Placa

2 #TAPA_TIPO_2 Pequefia”
] L | 1 | 1
1 1 7 \ I

L J




