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ANEXO II: (ABP+IAG) DISEÑO DEL CONTROL DE LA VELOCIDAD Y PAR DEL MOTOR AC DEL VEHÍCULO 
ELÉCTRICO SOLAR   

 
En la asignatura Electrónica de Potencia (42383) del Grado de Ingeniería en Electrónica Industrial y 
Automática (452) se ha establecido la metodología de Aprendizaje Basado en Proyectos (ABP), figura 1. 
 

 
Figura 1. Diseño y competición universitaria de coches solares: ASC & FSGP y video de interés (pinchar para 

acceder) 
 
El objetivo principal del ABP fue que los alumnos establecieran mediante convertidores de potencia, 
como se muestra en la Figura 2, el diseño del control de la velocidad y par del motor AC del vehículo 
eléctrico solar. 
 

 
Figura 2. Estructura del control del motor del vehículo eléctrico solar 

 
En el diseño del proyecto, los alumnos desarrollaron diferentes algoritmos de “Maximum Power Point 
Tracker” (MPPT). A los alumnos se les indicó que debían realizar en Simulink la programación del 
algoritmo Perturb and Observe (P&O). P&O es uno de los métodos más comunes y ampliamente 
utilizados para el seguimiento del punto de máxima potencia (MPPT) en los paneles solares fotovoltaicos 
(PV). El seguimiento del punto de máxima potencia (MPPT), optimiza la energía extraída de los paneles 
solares bajo condiciones variables de irradiación y temperatura. Para establecer la programación del 
MPPT de este proyecto, se les indicó a los estudiantes que lo debían realizar mediante Inteligencia 
Artificial, como se muestra en la figura 3. 
 

https://www.americansolarchallenge.org/the-competition/2025-formula-sun-grand-prix/
https://www.youtube.com/watch?v=P69wEfI1uRs
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Figura 3. Hoja del PowerPoint para indicar la forma de programar en Simulink P&O mediante IA en el PBL. 

 
El trabajo del proyecto bajo la metodología de ABP se estableció en las siguientes fases: 
• Análisis de los paneles solares que se podrían 

incorporar al Vehículo Eléctrico (VE). 
• Determinación de la máxima potencia (MPPT) de 

los PV mediante el método P&O, Establecer la 
programación del P&O en Simulink mediante IA. 

• Análisis de las baterías del VE, 
• Diseño del convertidor CC/CC y CC/CA. 
• Control de velocidad del motor AC. 

 
 Figura 4. Vehículo eléctrico con PV 

 
Estas fases les han permitirá desarrollar la solución del proyecto y aprender el empleo de la IA que les 
permitirá facilitar la resolución de problemas complejos de proyectos de ingeniería de manera rápida y 
creativa. 
 
 
 


